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1.1

1.2

Sicherheit

EinfGhrung

Bitte lesen Sie vor Inbetriebnahme des Gerats diese Betriebsanleitung aufmerksam durch und
befolgen Sie die Anweisungen. Die Betriebsanleitung jederzeit gut zuganglich aufbewahren.

Personen- und Sachschaden, die durch Nichtbeachtung dieser Betriebsanleitung entstehen, sind
durch das Produkthaftungsgesetz nicht abgedeckt.

Symbole

Wichtiger Sicherheitshinweis. Nichtbefolgen kann zu Personen- oder Sachschaden fuhren.

Wichtige Informationen.

1.3

1.4

BestimmungsgemaBer Gebrauch

Dieser Prifstand dient ausschlieBlich zur Leistungs- und Funktionsprifung bei Kraftfahrzeugen und
ist nicht zur Bremsenprifung oder Gerduschsuche einsetzbar. Die zuldssige Achslast ist zu beach-
ten.

Der Prufstand darf ohne ausdrUckliche, schriftiche Genehmigung des Herstellers nicht verandert
werden. Bei Zuwiderhandlung verliert die Konformitatserklarung ihre Gultigkeit.

Eine Uber die bestimmungsgeméie Verwendung hinausgehende Verwendung ist bestimmungs-
widrig.

Sicherheitsvorschriften flr die Inbetriecbnahme

e Der PriUfstand darf nur von autorisierten Servicetechnikern aufgestellt und in Betrieb genommen
werden.

e Der Priufstand darf nicht in explosions- und feuergeféhrdeten Betriebsstatten, in AuBen-
bereichen oder in feuchten Rdumen (z.B. Waschhallen) aufgestellt und in Betrieb genommen
werden.

o Warnaufkleber missen vom Betreiber angebracht werden:
— Gehdrschaden durch hohe Larmpegel. Bei Bedarf Gehdrschutz tragen.
— Schwere Augenverletzungen durch fliegende Teilchen. Bei Bedarf Schutzbrille tragen! Ver-
antwortung liegt beim Betreiber.

e Tragen Sie personliche Schutzausristung, soweit erforderlich oder durch Vorschriften gefor-
dert. Die persdnliche Schutzausriistung muss den sicherheitstechnischen Anforderungen fur
den jeweiligen Arbeitseinsatz entsprechen.

BA053401-de
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Sicherheitsvorschriften fir den Betrieb

Der Prifstand darf ausschlieBlich seiner Bestimmung gemaB und nur innerhalb seiner Leis-
tungsgrenzen betrieben und benutzt werden.

Der Prufstand darf nur von eingewiesenem Personal betrieben werden. Prifstand und Arbeits-
bereich missen sauber gehalten werden.

Der Prifstand darf nur von Personen bedient werden, die kdrperlich und geistig dafir geeignet
sind. Die Personen mussen ausgeruht sein und durfen nicht unter dem Einfluss von Alkohol,
Drogen oder Medikamenten stehen.

Die Anlage muss bei Nichtbenutzen ausgeschaltet werden und der Hauptschalter gegen Wie-
dereinschalten gesichert sein.

Im Gefahrenbereich des Prifstandes dirfen sich keine Personen aufhalten. Rotierende oder
sich bewegende Teile sind gefahrlich.

Die gesetzlichen Unfallverhttungsvorschriften beachten.
Die Rollen durfen, auch im arretierten Zustand, nicht betreten werden.

Unnotige Beanspruchungen an Fahrzeug und Prifstand sind zu vermeiden. Das Fahrzeug
langsam auf den Prufstand fahren.

Befestigungsschrauben der Abdeckplatte regelmaBig auf festen Sitz Uberprifen.

Bei Leistungsprufstanden in Verbindung mit Arbeitsgruben darf sich keine Person in der Grube
unterhalb des Fahrzeugs befinden, wahrend sich ein Fahrzeug mit rotierenden Radern auf
der/den Rolle(n) befindet.

Tragen Sie personliche Schutzausristung. Bei Bedarf Schutzbrille tragen. Aus den Fahr-
zeugradern herausgeschleuderte Partikel kdnnen schwere Verletzungen verursachen. Eng an-
liegende Arbeitskleidung tragen und lange Haare zusammenbinden. Kleidungsstiicke oder Haa-
re kédnnten durch Maschinenteile erfasst und eingezogen werden.

Gefahr von Gehorschadigung durch hohe Larmpegel! Gehorschutz verwenden, der bis

120 dB(A) zugelassen ist. Larmpegel von Uber 110 dB(A) sind wahrend einer Fahrzeugpriifung
moglich. Der Larmpegel im Fahrzeug und im PrUfraum ist vom Betreiber zu ermitteln. Ggf. muss
geeigneter Gehdrschutz verwendet werden, Warnaufkleber missen vom Betreiber angebracht
werden.

Gefahr von Kohlenmonoxidvergiftung durch giftige Fahrzeugabgase. Der Prifstand darf nur be-
trieben werden, wenn die Raumlichkeiten, in denen der Prifstand installiert ist, sowie die Prif-
standsgrube Uber eine ausreichende Abgasabsaugung und Belliftung und die dazugehdrenden
Warneinrichtungen verfligen.

Lenkbewegungen wahrend der Fahrzeugprifung vermeiden. Hierdurch wirken besondere Kraf-
te auf die Fahrzeudfixierung und insbesondere auf die Befestigungseinheiten am Priffahrzeug.

Vor Verlassen des Fahrzeugs in den Leerlauf schalten. Ggf. Fahrzeug kontrolliert abbremsen.
Lenkbewegungen vermeiden! Warten, bis Fahrzeug und Rollen im Stillstand sind, erst dann
Fahrzeug verlassen wegen Einzugsgefahr von Kérperteilen und Kleidung an rotierenden Rollen
und Fahrzeugradern.

PrUfstandsoberflache sauber und trocken halten. Bei nasser, 6liger oder vereister Prif-
standsoberflache besteht Rutschgefahr! Keine Gegenstande (Werkzeug, Material usw.) auf dem
Prifstand ablegen. Sicherheitsschuhe mit rutschfester Sohle und Stahlkappe tragen, um Aus-
rutschen und mechanische Verletzungen zu vermeiden. Teile, die in Verkehrswegen mehr als
20 mm Uber den Boden herausragen, mit schwarz-gelben Streifen versehen.

Zusétzlich zum Gefahrenbereich muss der Betreiber den Bereich des Prifraums festlegen, in
dem sich wahrend der Messung keine Personen aufhalten dirfen und diesen durch Fang-
vorrichtungen oder Zellenwande begrenzen. Gefahrenbereich (Rollenbreite + 1100 mm) beid-
seitig hinter dem Fahrzeug bis zur Zellenwand bzw. Fangvorrichtung markieren.
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1.6

1.7

1.8

Unfallgefahr durch Bruch der Fahrzeudfixierung! Fahrzeugfixierung vor jeder Benutzung auf me-
chanische Beschadigung Uberprifen. Prufbetrieb niemals ohne geeignete und korrekt installier-
te Fahrzeudfixierung starten.

Sicherheitsvorschriften flr Servicearbeiten

Servicearbeiten dlrfen nur von autorisierten Servicetechnikern durchgeftihrt werden.

Bei Reparatur-, Wartungs- und Rustarbeiten muss der Betriebsartenwahlschalter in die korrekte
Position gebracht und durch Abziehen des Schllssels gegen unbefugten Gebrauch geschitzt
werden.

Die Sicherheitseinrichtungen muissen von autorisierten Servicetechnikern eingestellt werden.
Die Sicherheitseinrichtungen durfen nicht ersetzt oder umgangen werden.

Bei Rusttatigkeiten eng anliegende Sicherheitshandschuhe tragen, um Quetschgefahren zu ver-
ringern. FUr Servicearbeiten in der Prifstandsgrube Schutzhelm gegen StoBverletzungen tra-
gen.

Lebensgefahrliche Spannung! Arbeiten am elektrischen Teil der Anlage nur durch autorisierte
Elektrofachkrafte entsprechend den geltenden elektrotechnischen Regeln und Vorschriften. Vor
Arbeiten an der Elektrik den Prifstand spannungsfrei schalten und gegen Wiedereinschalten si-
chern. Spannungsfreiheit Uberprifen! Schrank beinhaltet Komponenten mit Speicherladung.
Nach Abschaltung aller Spannungen kann noch mindestens 5 Minuten lang lebensgefahrliche
Spannung anstehen! Entladung vor Arbeitsbeginn sicherstellen! Schaltkasten abschlieBen und
Schlussel unter Verschluss aufbewahren. Schlissel nur im Bedarfsfall an autorisierte Elektro-
fachkréafte aushandigen.

Fehler und Abweichungen von normalen Betriebszustinden sind ausschlielich durch aus-
gebildete Facharbeiter, welche fur diese Arbeitsaufgaben an diesem Prifstand autorisiert wur-
den, zu untersuchen. Stromkreise, die von einer unterbrechungsfreien Stromversorgung ge-
speist werden, stehen auch nach dem Ausschalten des Prifstandes Uber die Netztrenn-
einrichtung unter Spannung. Die Steuerung enthalt Stromkreise, die vor der Netztrennein-
richtung des Prifstandes abgegriffen werden und nach Abschaltung Uber die Netztrennein-
richtung nicht spannungsfrei sind. Alle Betriebsmittel, die vor der Netztrennvorrichtung ange-
schlossen sind, sind mit der Farbe GELB oder ORANGE verdrahtet.

Geeignete Lastaufnahmemittel mit ausreichender Tragkraft zum Offnen, zur Demontage und
zum Transport schwerer Prifstandskomponenten verwenden. Demontage und Transport nur
durch qualifiziertes Fachpersonal. Alle guiltigen Sicherheitsvorschriften und einschlagige Arbeits-
schutzverordnungen befolgen. Prifstandskomponenten nur an den vorgesehenen Haltepunk-
ten anheben.

Gefahrenzone

Beim Betrieb des Prifstands durfen sich keine Personen im Gefahrenbereich aufhalten.
Mindestabstand: 1100 mm zu allen Seiten der Rolle(n).

Sicherheitshinweise zu den Reifen

Reifenluftdruck prifen und Sichtkontrolle der Reifen auf Beschadigung durchfiihren.
Um Reifenschaden zu vermeiden, empfehlen wir, Prifreifen zu verwenden.

Die Reifenhersteller verbieten es, zur Leistungsprifung auf einem Rollensatz gefahrene Reifen
weiter flr die StraBe zu verwenden. Eine nicht erkennbare Beschadigung der Reifen ist moglich.

Keine Fahrzeuge mit Winter-, Renn-, runderneuerten oder neuen Reifen prufen.
Zulassige Hochstgeschwindigkeit fur die Reifen beachten.

Alle Radkomponenten auf festen Sitz prfen.
BA053401-de
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1.9 Sicherheitshinweise zur Wirbelstrombremse

l Optional erhaltlich.

Bei lange andauernder Belastung erwarmt sich die Wirbelstrombremse sehr stark (> 500 °C). Die
Bremsrotoren kdnnen dabei rotglihend werden.

Nach Messungen mit lange andauernder Belastung sollte die Wirbelstrombremse ohne Last fur

3 min bei einer Geschwindigkeit von ca. 40 km/h durch das Fahrzeug weiter gedreht werden.

Die drehenden Rotoren saugen Kuhlluft von der Seite an und geben diese radial nach auf3en ab.
Die Wirbelstrombremse wird dabei wirksam abgekihlt und es wird verhindert, dass die Stauwarme
der Rotoren die Isolierung der Spulen beschadigt.

1.10 Sicherheitshinweise zur Fahrzeugfixierung

Hebebéander

Zurrgurt (60 mm breit) Zugfestigkeit 2000 kg, L&nge 4 m

e Verwendung nur durch beauftragte und unterwiesene Personen.

¢ Vor Inbetriebnahme Hebebander auf Schaden und Einsatzsicherheit Gberprifen.

e Zulassige Tragfahigkeit nicht Gberschreiten; Hebebander so anschlagen , dass sie die Last mit
ganzer Breite tragen.

e Nur geeignete Anschlagstellen verwenden.

¢ Nur unbeschadigte Hebebander / Zurrgurte mit lesbarem Zugkraftetikett verwenden.

e Hebebander nicht knoten, nicht verdrehen und nicht durch Ineinanderschniren verlangern.
e Min. 1,5 und max. 3 Gurtbandwindungen auf Ratsche aufbringen.

e Bei Lasten mit scharfen Kanten nur Hebebander mit Schutzvorrichtungen einsetzen.

e Beschlagteile nicht auf Biegung oder an der Spitze belasten.

e Betriebstemperatur: -40...+100 °C

o Tragfahigkeitsreduzierung bei:
— nicht-symmetrischer (ungleichmaBiger) Belastung
— Verwendung im Schnlrgang nur mit zulassiger Endschlaufenverstarkung

e FEinsatzverbot in Laugen.

e Benutzungsverbot bei mechanischen Beschadigungen, Verformung oder Beschadigungen an
Sicherungen.

e Uberpriifung und Instandsetzung nur durch Sachkundige nach einem Jahr.

1.11 Sicherheitseinrichtungen

Die Sicherheitseinrichtungen mussen regelméaBig von einem autorisierten Servicetechniker Gber-
prift werden. Gesetzliche Anforderungen mussen beriicksichtigt werden.
Mit defekten Sicherheitseinrichtungen darf der Prifstand nicht betrieben werden!

AbschlieBbarer Hauptschalter

Der Hauptschalter dient zum Ein- und Ausschalten des Prifstands. Er kann gegen unbefugte
Benutzung mit einem Vorh&ngeschloss gesichert werden.

Grubensicherung (Option)

BA053401-de
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Lichtschranke oder Infrarot-Bewegungsmelder. Gibt ein akustisches und visuelles Signal ab, wenn
sich Personen in der Grube befinden.

Wamn- und Hinweisschilder

Am PrUfstand sind Warn- und Hinweisschilder angebracht, die nicht verandert oder entfernt wer-
den diirfen. Defekte oder fehlende Schilder missen ersetzt werden.

1.12 Zubehor

Die Anlage darf nur mit Zubehor betrieben werden, das von MAHA zugelassen wurde.

1.13 Verhalten bei Unféllen

o Der Verletzte ist aus dem Gefahrenbereich zu bergen. Informieren Sie sich, wo Verbandmittel
aufbewahrt werden. Ersthelfer hinzuziehen.

¢ Bei Unfallen "Erste Hilfe" leisten (Blutungen stillen, verletzte GliedmaBen ruhig stellen), den Unfall
melden und die Unfallstelle absichern.

¢ Melden Sie jeden Unfall unverzlglich Ihrem Vorgesetzten. Achten Sie darauf, dass Uber jede
Erste-Hilfe-Leistung Aufzeichnungen, z.B. in einem Verbandbuch, gemacht werden.

¢ Ruhe bewahren und auf Ruckfragen antworten.

BA053401-de
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2.1

BA053401-de

Beschreibung

Allgemeines

Leistungsbeschreibung
Messprogramm:
e Leistungsmessung bei konstanter Drehzahl, Geschwindigkeit, Zugkraft (Option)
¢ Grafische numerische Anzeige von Rad-, Verlust-, Motorleistung und Drehmoment
e Hochrechnung der Motorleistung nach DIN 70020, EWG 80/1269, ISO 1585, JIS D 1001, SAE
J 1349 (Option)
e Testprogramm fUr Tachometeranzeige
e [astsimulation mit grafischer Auswertung (Option):
o Konstante Drehzahl, Geschwindigkeit, Zugkraft
o Fahrsimulation
Externe Messdaten (Option):

e Eingange fir Drehzahl, Oltemperatur

e Umfangreiche Méglichkeiten zur Erfassung von externen Messdaten am KFZ: Dricke, Tempe-
ratur, Analogwerte

e Anschlussmdglichkeit von MAHA-Abgasmessgeraten MGT 5, MET 6.1

e Grafische Darstellung der Messwerte Uber der Zeit

e Darstellung von drei Leistungsmessungen im Hintergrund

Ausdruck (Option):

o Ubersichtlicher DIN-A4-Farbausdruck

e Leistungsdiagramm der kontinuierlichen und der diskreten Messung auch als Tabelle aus-
druckbar

Datenbank:

e Speichern und Laden der Leistungsdiagramme

e Import und Export von Daten

e Frei programmierbare Lastsimulationsprofile

Funk-Fernbedienung:

e Prifstandsbedienung und Steuerung

¢ Bedienung von Kuhlluftgeblase u. weitere Moglichkeiten

Standardlieferumfang Kommunikationspult

e Eurosystem-Pult MCD 2000 mit Fach flr Drucker, Stander flir Monitor, ausziehbare Ablage fiir
Tastatur und PC-Wheel-Maus, Halter fur All-in-One PC, elektrische Komponenten, Mess- und
Regelelektronik

e Funkfernbedienung mit Akku und Ladestation
e Messprogramm

Standardlieferumfang Rollensatz

e Selbsttragender, geschlossener Schwungmassen-Rollensatz; erweiterbar mit Wirbelstrom-
bremse
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2.2

Technische Daten

Technische Anderungen ohne Vorankiindigung jederzeit vorbehalten.

Kommunikationspult

MaBe BxHxT) 860 x 1450 x 420 mm
Versorgungsspannung 3x400V
Absicherung 35A
Gewicht inkl. Verpackung ca. 150 kg
Rollensatz

Achslast 1000 kg
Gewicht 270 kg
Rotatorische Masse ca. 155 kg
Rollenlange 400 mm
Rollendurchmesser 504 mm

Grundmaf (L x B x H)

546 x 770 x 456 mm

Druckluft max. 7 bar

Prifgeschwindigkeit max. 320 km/h
Radleistung dynamisch max. 350 kW
Zugkraft max. 6500 Nm

BA053401-de
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Variante 1: Schwungmasse
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Variante 2: Schwungmasse und Wirbelstrombremse Telma CC160

T
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2.3

Hauptschalter

Der Hauptschalter befindet sich an der Seitenwand des Kommunikationspults.

e Hauptschalter auf Position 0 / OFF: Stromversorgung AUS
e Hauptschalter auf Position 1 / ON: Stromversorgung EIN

¢ In der Nullstellung l&sst sich der Hauptschalter mit einem Vorhangeschloss
gegen unbefugte Benutzung sichern.

2.4 Bedien- und Anzeigeelemente
D A E F B C
Die Ausstattung der Bedien- und Anzeigeeinheit ist abhangig von der gewahlten Prifstands-
® variante. Die Beschreibung bezieht sich auf die Vollausstattung der Variante "Schwungmasse,

Wirbelstrombremse und Tachoantrieb".
Bei der Basisvariante "Schwungmasse" ist nur der Hauptschalter funktional.

BA053401-de

A Betriebsartenwahlschalter D Leuchtmelder BETREIBEN
B  Steuerung EIN/AUS E Leuchtmelder EINRICHTEN
C NOT-HALT F  Leuchtmelder FERNBEDIENUNG
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Betriebsarten
Stellung 1: Stellung O: Stellung 2:
BETREIBEN KALIBRIEREN EINRICHTEN
Haltebremse EIN EIN EIN
Leistungsteile Wir- EIN AUS AUS
belstrombremse
Motoren/Umrichter EIN AUS AUS

Bei jedem Wechsel der Betriebsart wird die Steuerung automatisch deaktiviert und muss durch
Betatigung des Steuerung EIN-Tasters wieder eingeschaltet werden.

2.5

Ein- / Ausschalten des Priifstands

EIN

1 Hauptschalter EIN.

2 Betriebsartenwahlschalter auf
gewunschte Position stellen.

w

Steuerung EIN.

» Prifstand betriebsbereit.

Not-Halt

Steuerung AUS.
2 Hauptschalter AUS.
» Prifstand auBer Betrieb.

Die Varianten ohne Tachoantrieb verfligen Uber keine NOT-HALT-Funktion.

NOT-HALT wird ausgeldst durch Dricken des Pilztasters:

»Umrichter der Antriebe AUS
P eistungsteile der Wirbelstrombremse AUS

»Samtliche Ausgange flr Pneumatik AUS

»Programm muss neu gestartet werden

BA053401-de
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2.6 Fernbedienung

Fernbedienung PC-Tastatur

Mit dieser Taste wird die Hebeschwelle aktiviert. Danach kann sie mit
1 . F3 + Cursortasten
den Cursortasten betatigt werden.

2 | Geblése ein- / ausschalten F2

3 | Ldscht eine ganze Zeile

Anwahl eines MenuUpunktes
4 | (In Kombination mit der Funktionstaste F5 kénnen in einigen Ments mit
den Cursortasten auch Sollwerte erhéht bzw. reduziert werden.)

5 | Bestatigen von Eingaben Return

Léschen des Zeichens vor der Cursorposition

Verwerfen von Eingaben Backspace

7 | Umschaltung auf Buchstaben-Modus

8 | Anschluss furr Pedalkraftmesser

In einigen MenUs konnen spezielle Funktionen aufgerufen werden. Die
Belegung der Tasten ist in den verschiedenen MenUs unterschiedlich. In
9 diesen MenUs befinden sich am unteren Bildschirmrand vier K&stchen F5 bis F8
mit diversen Funktionen. Diese Optionen werden mit den Funktionstas-
ten F5 bis F8 der Fernbedienung angewahit. Besitzt die Buttonleiste

weitere Ebenen, kdnnen diese mit den Cursortasten angezeigt werden.

Mit dieser Taste wird die Niederziehvorrichtung aktiviert. Danach kann

sie mit den Cursortasten betatigt werden. F4 + Cursortasten

10

Mit dieser Taste wird die Rollensatzverschiebung aktiviert. Danach kann

i sie mit den Cursortasten betatigt werden.

12 | Fernbedienung einschalten

18 | Verlassen eines Programmteils

14 | Eingabe eines Kommas

Die Funktionen des Programms lassen sich auch Uber die Fernbedienung anwéhlen. Die
Fernbedienung ermdglicht die Anwahl der Funktionen direkt vom Fahrzeug aus.

Das Signal wird mittels Funk Ubertragen. Die Empfangsantenne fUr das Signal der Fernbedienung
befindet sich im Pult.

Sollen mehrere Prifstdnde mit jeweils eigener Fernbedienung in einem Raum betrieben werden,
mussen die Fernbedienungen auf verschiedene Sendekandle eingestellt werden.

Jede Betéatigung der Fernbedienung wird Uber den Leuchtmelder auf dem Bedienpult angezeigt
(siehe Abschnitt ,,Bedien- und Anzeigeelemente”).

Die Fernbedienung bei Nichtgebrauch immer in die Ladebox stecken, um eine Tiefenentladung des
Akkus zu vermeiden. Die Ladebox ist mit einem Uberladungsschutz ausgestattet. Die Ladezeit
betragt bei ganz entladenem Akku ca. 12 bis 14 Stunden. Wéahrend des Ladevorgangs leuchtet die
rote LED an der Ladebox und "Akku wird geladen" erscheint im Display der Fernbedienung.

BA053401-de
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Zum Einschalten der Fernbedienung driicken Sie die ON-Taste. Die Fernbedienung verfugt Gber
eine automatische Abschaltung (Timeout), die variabel eingestellt werden kann. Die Fernbedienung
schaltet ab, wenn wahrend dieser Zeit keine Taste gedrickt.

Die Buchstaben auf der Fernbedienung lassen sich durch einmaliges Drlicken der SHIFT-Taste
anwahlen. Nochmaliges Drlcken schaltet wieder auf den normalen Betriebsmodus zurtick. Die
Anzeige "SHIFT" im Display erscheint, wenn die SHIFT-Taste betatigt wurde.

Die Tastatur der Fernbedienung besteht aus zwei Blocken: Funktionstastenblock + Ziffernblock.

/ \

9
1

10
2

11
3

12
4 13

14
5
6
7
8

BA053401-de
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2.7

Schnittstellenbox

Optional erhaltlich.

Die Schnittstellenbox dient zur Erfassung von Motordrehzahl, Umweltdaten, OBD-Daten, Tem-
peratur, Druck und Analogsignalen. Diese Erfassung erfolgt durch Module. Es kdnnen maximal 4
Module in die Schnittstellenbox eingebaut werden.

Mit einer zweiten Schnittstellenbox, die parallel angeschlossen wird, kénnen weitere Module
eingebaut und individuell auf Kundenwunsch angepasst werden.

StandardmaBig verflgt die Schnittstellenbox 1 Uber ein Drehzahl- und ein Umweltmodul.

MaBE (H X B X L)reeiiiiiieeiiiiie ettt e e ca. 120 x 170 x 160 mm
(o1 1 PRSP ca. 1,0 kg

BA053401-de
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Klemmgeber, OT-Geber Lichtschranke
Klemmgeber, OT-Geber Lichtschranke
DRz .
Oltemperatursonde

Triggerzange

Kraftstofftemperatur

Ansauglufttemperatur
PTH
Atmospharischer Druck

I O m M| O W >»

Feuchtigkeitssensor

OBD (Option) OoBD

Druck 1

Druck 2
P2T2 (Option)
Temperatur 1

< @ X <«

Temperatur 2

Schnittstellenbox-Belegung anzeigen:
1 Mit den Tasten <SHIFT> + <F1> erscheint die Belegung der Schnittstellenbox.
2 Mit <WEITER> oder <RETURN> verlassen Sie diesen Bildschirm.

MeRbox-Belegung

¥in
Weiter

BA053401-de
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2.71

BA053401-de

Drehzahlmodul (Standard)

Das Drehzahlmodul dient zur Erfassung der Drehzahl und der Oltemperatur
(Steckkarte CAN DRZ).

Folgende Drehzahlaufnehmer/Drehzahlquellen kdnnen verwendet werden:

Triggerzange

Mit der Triggerzange wird das Drehzahlsignal am Zindkabel (ZUndkerze oder Verteiler-Zindspule)
aufgenommen. Die Triggerzange nimmt das Hochspannungssignal, welches vom Verteiler zu
einem beliebigen Zylinder geleitet wird, induktiv auf. Die Impulse werden von der Triggerzange an
die Schnittstellenbox weitergegeben und dort zum Drehzahlsignal umgewandelt. Die Triggerzange
sollte so nah wie mdglich an der Zindkerze und so weit wie moglich entfernt von dem
néchstgelegenen Zindkabel angebracht werden.

Anbringung:
Position (D) auf der Schnittstellenbox.

Klemmgeber

Klemmgeber werden nur bei Dieselmotoren eingesetzt. Der Klemmgeber besteht aus einem Piezo-
Element, welches Druckunterschiede in der Zuleitung erkennt und diese in elektrische Impulse
umwandelt. Zu beachten ist, dass der verwendete Klemmgeber nur fir einen Durchmesser der
Kraftstoffzuleitung geeignet ist und nur an einer geraden Stelle der Zuleitung eines beliebigen
Zylinders angebracht werden sollte (Masseklemme an der gleichen Einspritzleitung anbringen).

Anbringung: ey
Position (A) oder (B) auf der Schnittstellenbox. N 3 A

=t e
Klemme W

Die Drehzahlermittlung an der Klemme W wird nur bei Dieselfahrzeugen angewendet.

An der Klemme W wird die Drehzahl der Lichtmaschine abgenommen. Da die einzelnen
Fahrzeugtypen unterschiedliche Ubersetzungen zwischen Kurbelwelle und Lichtmaschine haben,
muss die Anzahl der Impulse pro Umdrehung der Lichtmaschine (proportional zur Drehzahl der
Kurbelwelle) entweder bekannt sein oder durch einen Vergleich der Drehzahl mit einem
Drehzahimesser ermittelt werden.
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OT-Geber

Der OT-Geber wird immer fahrzeugspezifisch verwendet, d.h. je nach Fahrzeughersteller werden
die entsprechenden Diagnosestecker zur Aufnahme des Drehzahlsignals benutzt.

Die Aufnahme mittels OT-Geber liefert eine

sehr exakte Drehzahlmessung. 30
Bei Erreichen von frax wird eine Drehzahl von
12000 U/min"" angezeigt. W
0,03
< 0 » f
o S e—

Der Pegel muss zwischen 30 mV und 30 V 1
liegen, damit ein (Drehzahl-) Impuls erkannt
wird.

—»

He]
200

Anbringung:
Position (A) oder (B) auf der Schnittstellenbox.

Lichtschranke

Die Drehzahlermittlung mittels Lichtschranke wird angewendet, wenn keine direkte Moglichkeit
besteht, das Drehzahlsignal am Motor abzunehmen. Das Ubersetzungsverhaltnis zur
Motordrehzahl muss 1:1 sein. Ist die Lichtschranke an der Kardanwelle angebracht, muss das
Ubersetzungsverhaltnis zwischen 0,5 und 2 liegen. Die Lichtschranke muss so platziert werden,
dass diese mittels eines Reflektors, welcher an der Keiliemenscheibe, Schwingungsdampfer oder
an der Kardanwelle angebracht ist, die Drehzahl stérungsfrei aufnehmen kann (Einfluss von
Vibrationen etc.).

Hinweis zur Einregelung der Motordrehzahl Uber Lichtschranke

Beim Einregeln im unteren Drehzahlbereich (Kardanwellendrehzahl < 800 U/min) empfiehlt sich die
Verwendung von zwei Reflektoren, um die Anzahl der generierten Impulse zu verdoppeln.
Wichtig dabei:

¢ Die Reflektoren miussen sich am Umfang symmetrisch genau gegenlber befinden. Zur Positio-
nierung kdnnen markante Punkte am Motorgehduse dienen.

e Bei der Eingabe des Getriebefaktors muss der bisherige Wert ebenfalls verdoppelt werden.

Anbringung:
Position (A) oder (B) auf der Schnittstellenbox.

V_ONN1HOY

BA053401-de
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Fahrversuch

Steht keine der aufgefUhrten Méglichkeiten zur Drehzahlmessung zur Verfligung, kann mittels
Fahrversuch eine Drehzahlermittlung durchgefuhrt werden. Die Drehzahl wird aus der
Rollengeschwindigkeit des Prifstandes in eine Drehzahl umgerechnet.

Zu Beginn der Messung muss bei einem bestimmten Gang ('Prilfgang' / Getriebe Ubersetzung
nahe 1:1) eine ausgewahlte Drehzahl angefahren werden. Diese Drehzahl wird gespeichert.

Wahrend der Leistungsmessung rechnet die Software dann die momentane Geschwindigkeit in
eine Motordrehzahl um. (Achtung: Die errechnete Drehzahl stimmt nur dann Gberein, wenn mit
dem 'Prifgang' gefahren wird.)

Bei Automatik-Fahrzeugen ohne WandlerUberbrickung ist der Fahrversuch nicht sinnvoll, da die
Motordrehzahl durch den Wandlerschlupf abweicht.

2.7.2

BA053401-de

OBD-Modul
Die Drehzahl wird aus den OBD-Daten gelesen.

Ol-Temperatursonde (Option)

Fahrversuche sollten nur mit betriebswarmen Motor durchgefuhrt werden. Der Oltemperatur-
messer dient hier zur Ermittlung und zur Uberwachung der Oltemperatur wahrend der Prifung.

Ol-Temperatursonde fiir Pkw und LKW, Lange
variabel (100 bis 1500 mm) mit Verschlussprop-
fen und 6 m Zuleitung.

Anbringung:
Position (C) auf der Schnittstellenbox.

Umweltmodul (Standard)

Das Umweltmodul dient zur Erfassung der Umweltdaten (Steckkarte CAN PTH).
¢ Kraftstofftemperatur (Option)
e Ansauglufttemperatur
e Umgebungstemperatur
o Luftdruck
o Luftfeuchtigkeit

Kraftstofftemperatur (Option)

Die Kraftstofftemperatur wird mittels Schnittstellenbox und Kraftstoffverbrauchsmessgerat
aufgenommen und kann u.a. als Zusatzinformation zur Kraftstoffverbrauchsmessung dienen.
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Ansauglufttemperatur

Die Ansauglufttemperatur wird mittels Schnittstellenbox aufgenommen und dient zur
Hochrechnung der Motorleistung nach DIN 70020, EWG 80/1269, ISO 1585, SAE J1349 oder JIS
D1001.

Umgebungstemperatur
Die Umgebungstemperatur wird mittels Schnittstellenbox aufgenommen.
Luftdruck

Der Luftdruck wird mittels Schnittstellenbox aufgenommen und dient zur Hochrechnung der
Motorleistung nach DIN 70020, EWG 80/1269, ISO 1585, SAE J1349 oder JIS D1001.

Luftfeuchtigkeit

Die Feuchtigkeit wird mittels Schnittstellenbox aufgenommen und dient zur Hochrechnung der
Motorleistung nach DIN 70020, EWG 80/1269, ISO 1585, SAE J1349 oder JIS D1001.

Bei den angegebenen Normen (DIN 70020, EWG 80/1269, I1ISO 1585, SAE J1349 und JIS D1001)
wird immer die aktuelle Lufttemperatur, der Umgebungsdruck und die relative Feuchtigkeit in die
Berechnung miteinbezogen.

2.7.3

Druck/Temperaturmodul (Option)

Das Druck/Temperaturmodul dient zur Erfassung von 2 Temperatur- und 2 Druck-Werten
(Steckkarte CAN P2T2).

Druck 1+2

Die Ermittlung von Druck 1und 2 ist benutzerabhangig. Der Messbereich erstreckt sich von
- 0,9 bis + 4,0 bar und kann z.B. zur Ermittlung des Ansaugdrucks, des Turboladerdrucks, etc.
verwendet werden.

Abgastemperatur

Die Abgastemperatur dient zur Kontrolle des Verbrennungsvorgangs und damit auch zur
Beurteilung der Verbrennungsgute.

Der Hochtemperatursensor besteht aus einem Ni-Cr-Ni Thermoelement mit Ausgleichsleitung.
Der Messbereich erstreckt sich von 0 bis 1000 °C.

BA053401-de
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2.7.4 Analogeingangsmodul (Option)

Das Analogeingangsmodul dient zur Erfassung von 4 Analogsignalen (Steckkarte CAN AIN4).

Es kénnen externe Messdaten von —10 V bis +10 V oder von —20 mA bis +20 mA aufgenommen
werden.

2.8 Analogausgangskarte (Option)

Die Analogausgangskarte (Steckkarte LON OUTA) dient zur Weiterverarbeitung von Messwerten
als Analogsignal fur ein externes Gerat (z.B. Analoganzeige, Digitalanzeige).

Es stehen 4 Analogausgange von -10 V bis +10 V zur Verfligung.

1 Die Steckkarte LON OUTA wird im Kommunikationspult angeschlossen.

BA053401-de
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2.9

Breitband-Lambdasonde

Lieferumfang

A Kabel Spannungsversorgung 12 V vom Fahrzeug Zigarettenanztinder / Batterieklemmmen
B Versorgungs- und Ubergabebox

C Spannungsversorgung 12 V vom KFZ + A-Signal

D KMS UEGO CAN Controller-Set

E Masseverbindung fur Lambdaheizung

F Steckverbindung Lambdasonde / KMS UEGO

G MAHA CAN AIN 4

H Abschlusswiderstand Schnittstellenbox und Erdung des Fahrzeugs

Signalleitung (rot) + Masse (FZG)
Breitbandsonde (Bosch LSU 4)

BA053401-de
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CD-Inhalt
AIN4-Spannungskennlinien.

= ) )

AIN_TABL.CFG

AIN_TAB2.CFG

20

°

Sowort o~ Start Hi P2l

o] ooraverts | itgwioee Jiuwsm

i . .

Zusatzlich maéglich: Uhr fiir Lambda. Statt Motordrehzahl kann Lambdawert angezeigt werden.

i3
it
display.ini

e R IS ===l

ey '] EN | BN

Lastsimulationsprofil-File muss in der Datenbank “Lastsimulationsprofile" importiert werden.

e —
rnltbnndlondc
Lambda 1 AFR -]
Min. Min. 0,000
Max. Max. 22,000
2,000
0,800] X 12,000| 13,000] e
1,100] s 15,000} 16,000} J
) IR ossont Tnpuss ] : T
BreitbandLambdasonde.pfl
o B e
2o 8 | IS =l ] 22,000
2 : [ Zugkrant o] 9000, 000)
[ Gescrwinagken-vA -l 200,000,
| Lambda 1 =l 1,500]
2 [ Geschwinagien-HA =] 160, 000]
100 & . ; - 7 1,600
F& | F8 1
N oo R 7 pecen [
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Fur die Analog IN-Platine

. » Computer > OS(C) » MAHA » LPSIHM » v | 49 W (PSRN0 durchouchen P . . .

O Dok A e vorinstallierte Files (Span-
Ssttens el oot o bty = % ® | nungskennlinien) Lambda
o b e ' und AFR...

B Dowricads &N
2 Zuletst besacht b LONSETUR2 .
B Trsger, Noman b MsDE
& share (swe) kO 1822
b Sicherung 3
w4 Biblotheben & Tokentts "
e Bidder b Treiber 0L Dateioedn
¥ Dokumente ol & Treiber Usbion — - boscedner
& Musik 24833013 3304 Oatalsadiscy

912 3015

| Exstelidatu; 03
B Videos T updatepy ¢ Grol |
g m,'rﬂ Orée MIGTS, OBD-Scantach, USE-FE, USB-HFE, USBAON 2
1 Computer 5 A TABO: = 3
& oscy . SEB
& OVD-RW-Laufwerk (D) MAHA . AppChitres 65K
G Ipr (\mshaintra\@¥\e) 0C) (& asvico 148
% NTraeger (Wemshaintra\dfy\usens) (V) & vend 3240 ' L2¥
G dfs (\mahaints) (2) | &AW 2312983 13 15 ¥R
& AWNGLDU ks
W Netzwert « [Heoxhico T092.2007 34:59 ymbol 1¥B
) 2Elemente suigenitt Andeungiéstum 080120121436 Entebdatumy 070320121203
Grobe 439K8

..und "dlsplay ini". Durch Entfernen aller Semikolons wird die Anzeige aktiviert:

- -
Arderungsdatum Typ orobe ~
12042006 17:14 Konfiguratanseir 5 KB
§8.02.2012 1457 Konfigueatsonsein. 1kB
12032010 0843 Yonfiguratbonsein 4 KE

-~ K yp: Konfigurationsemstellungen ..-‘, erwe 65 KB

&] EPORTauto-export.cry ’Ul = L08R

‘An:icmnra,dvmm 12 03 4\)1.’1 (& 43

2 B confien
@ _ Fgini
(= FPlico Datei  Bearbeiten Format  Ansicht
4 2 Geblaese Makro_File) &
% hivad.al i Laden der Include-Files
; Yoad = var.h
& Jpghibld.dil
2 KEBrowsar.ini s [analog Display 1]

i Messwert = USE‘!VM_.EX‘T.ANALOG EINGANG

% KEChipDrv.dil skalen_Teiler - 1

% kedebug.dil s:a}en Stgps - 0.1

= Skalen_sSub_Steps = 5

& KEGAPIus.dI Minimal_wert = 0.7

% kelon22.dil Maximal ueat - 1.3

. Segment_Ende_Rot = 0.9

& KEOmaikiey. S Segment_sStart_Gruen = 0.9%
% KESCaed.di segment _Ende_Gruen = 1,05

@ bevisuali2.an Segment_sStart_Rot « 1,1

= 5 KELDVIZ.a

sdatum: 08.03.2012 1457 Erstefidatuen: 094
Grofe 334 Bytes

Beze|chnung der Uhr ist in der "display.ini* mit
Lambda tber AIN4 nicht mdglich!
’: h

104
T
I
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Montageanleitung

1

Lambdabreitbandsonde an der vom Hersteller angegebenen Position montieren. Kabel so
verlegen, dass sie nicht in die Nahe von drehenden bzw. hei3en Teilen geraten.

Lambdasonde mit dem Steuergerat KMS UEGO CAN Controller Uber den 6-poligen Stecker
verbinden.

Massekabel (A) fur Lambdaheizung an der Karosseriemasse oder dem vorgesehenen
Kabelstecker des MAHA-Adapters anstecken. Signalleitung und Spannungsversorgung (B) von
KMS UEGO CAN Controller und MAHA-Versorgungs- und Ubergabebox verbinden.

Kabelbaum mit 12-fach-Stecker (A) an den KMS UEGO CAN Controller (B) anstecken.

Signalleitungen rot und schwarz an der MAHA Versorgungs- und Ubergabebox anschlieBen
und mit der optionalen CAN AIN4-Platine in der Schnittstellenbox verbinden.

6 Stecker der 12 V-Versorgungsleitung an der MAHA-Versorgungs-/Ubergabebox anstecken.

Spannungsversorgung an 12 V-Zigarettenanzinder; Steckdose oder Batterieklemmen
anschlieBen.

P

e
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Fahrzeug erden

Beim Fahren auf dem PrUfstand kann sich das Fahrzeug statisch aufladen! Damit das Lambdasig-
nal nicht gestort wird, das Fahrzeug Uber ein mitgeliefertes Erdungskabel erden.

Vorgehensweise

1 Vorhandene Stecker an der Ruckwand der Schnittstellenbox (A) durch das mitgelieferte Kabel
mit Stecker (B) ersetzen.

2 Klemme des Erdungskabels (C) mit Fahrzeugmasse verbinden.

Die Handhabung des Lambdatesters ist der vom Hersteller mitgelieferten Betriebsanleitung zu
entnehmen.

BA053401-de
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2.10

BA053401-de

Messprogramme

Dieser Leistungsprifstand ermoglicht eine exakte Simulation definierter Fahrzustande.

Des Weiteren kdnnen auch Kraftstoffverbrauchs-Messungen und Abgasanalyse, sowie
SerienUberwachungen von Kraftfahrzeugen durchgeflhrt werden.

Zur Durchfuhrung der verschiedenen Messaufgaben kénnen folgende Betriebsarten ausgewahit
werden:

e Last-Simulation

Das Lastsimulationsmenut ermdéglicht dem Anwender die Vorwahl von verschiedenen
Lastzustanden, die z.B. eine gezielte Motordiagnose ermdglichen oder die Steigleistung eines
Fahrzeugs ermitteln lassen. Je nach Bedarfsfall lassen sich verschiedene Lastzustande simulieren
wie z.B. eine konstante Zugkraft, eine konstante Geschwindigkeit, eine konstante Drehzahl oder
eine Fahrsimulation.

¢ Motorleistung messen

Mit diesem MenUpunkt wird die Motorleistung des Fahrzeugs (Kontinuierliche und Diskrete Mes-
sung) ermittelt.

¢ Hochrechnung der Motorleistung (Option)

Hochrechnung der Motorleistung nach DIN 70020, EWG 80/1269, ISO 1585, JIS D 1001,
SAE J 1349.

o FElastizitdts-Messung

Mit diesem MenUpunkt kann die Elastizitat des Motors gepruft werden. Nach dem Aufrufen der
Elastizitats-Prifung werden wie bei der Fahrsimulation das Gewicht (Masse) des Fahrzeuges und
die Fahrtwidersténde eingegeben.

e Tacho-Kontrolle

Mit diesem MenUpunkt kann der Tachometer des Fahrzeuges getestet werden. Dabei kann auch
die Geschwindigkeit Uberpruft werden.
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3 Installation

3.1 Anforderungen an den Aufstellort

Der Raum, in dem der Prifstand betrieben wird, muss den gesetzlichen Bestimmungen fur
Arbeitsstatten entsprechen.

Eine ausreichende Frischluftzufuhr und ein Abluftschacht sollten vorgesehen werden.

3.2 Sicherheitstechnische MaBnahmen

Die nachfolgenden sicherheitstechnischen Hinweise sind vom Kunden vorzusehen und/oder zu
beachten. Nichtbeachtung kann auch bei Personen, die sich nur kurz im Prifraum aufhalten, Ge-
sundheitsschaden verursachen.

3.2.1 Warmebilanz

Uberschlagige Berechnung fiir Diesel- und Otto-Motoren

MaBgebend ist die im Kraftstoff vorhandene Energie. Diese wird als Brennstoffleistung mit 100 %
angesetzt und teilt sich wie folgt auf:

P, 29 % = Motorleistung (mechanisch)
Wirkungsgrad Uber den gesamten Drehzahlbereich
P, 23 % = Warmestrom Uber die Oberflache des Motorblocks und Motorkomponenten
Ps 20 % = Kuhimittelwarmestrom (wird Uber FahrzeugkUhler Gbertragen)
P4 14 % = Warmestrom Uber die Oberflache der Fahrzeug-Abgasanlage
Ps 14 % = Warmestrom des Abgases

Warmeanfall im Prifraum
P1 + P2 + P3 + P4

P+ : Wird durch die luftgekUhlte Wirbelstrombremse in Warme umgewandelt und standardmaBig in
den Prafraum gefahrt.

Ps : Diese Energie wird mit der Abgassauganlage abtransportiert und tragt nicht zum Wéarmeanfall
im PrUfraum bei.

Bekannt ist in der Regel die zu messende Motorleistung. Wird diese mit 1 angesetzt, so ergeben
sich folgende Faktoren:

P4 Motorleistung 1

P, Warmestrom Oberflache Motorblock 0,8
P3 KUhlmittelwarmestrom 0,7
Py Warmestrom Fahrzeug-Abgasanlage 0,5

Der Wéarmeanfall im PrUfraum ist somit: 1 + 0,8 + 0,7 + 0,5 =3
Dies heiBt, dass die 3-fache Energiemenge der Motorleistung als Warmeenergie im Prifraum

anfallt.

Beispiel 1 P; Motorleistung = 100 kW
P, Warmestrom Oberflache Motorblock 0,8x100 = 80kwW
Ps;  KUhlmittelwarmestrom 0,7x100 = 70kW
P, Warmestrom Fahrzeug-Abgasanlage 0,5x100 = 50 kW

Warmebelastung des Raumes = 300 kW

Durch getrenntes Absaugen der durch die Wirbelstrombremse umgewandelten Warmeenergie P4
kann die Raumbelastung deutlich gesenkt werden.
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Der Warmeanfall im Prifraum ware somit: + 0,8 + 0,7 + 0,5 =2
Dies heiBt, dass die 2-fache Energiemenge der Motorleistung als Warmeenergie im Prifraum

anfallt.

Beispiel 2 P, Warmestrom Oberflache Motorblock 0,8x100 = 80kW
Ps;  KUhimittelwarmestrom 0,7x100 = 70kW
P, Warmestrom Fahrzeug-Abgasanlage 0,5x100 = 50kW

Warmebelastung des Raumes = 200 kW

o Zeitlicher Verlauf
Eine Leistungsmessung am LPS 3000 dauert durchschnittlich:
Pkw 1,5 Minuten
LKW 3 — 4 Minuten
AnschlieBend erfolgt in der Regel eine Nutzungspause (Fahrzeugwechsel, Einstellarbeiten, usw.)

e | Uftungsauslegungskriterien
Als Kriterien zur LUftungsauslegung mussen folgende Punkte Beachtung finden:
- Motorleistung
- Haufigkeit der Messung
- Vom Betreiber zulassige Raumtemperaturerhdhung
- RaumgréBe
- Energiespeichervermdgen der Wande

Erfahrung von MAHA

Kuhlluft ist von besonderer Wichtigkeit, da moderne Motor-Managementsysteme Regeleinrich-
tungen haben, welche die Motorleistung bei zu hohen Ansaugtemperaturen zurtckregeln. Es soll
jedoch am Prufstand die volle Motorleistung gemessen werden.

Zur Prifung von Fahrzeugen unter Volllast sollten folgende Werte nicht unterschritten werden.

- Luftleistung > 25 000m3/h
- Anstrdmgeschwindigkeit > 90 km/h
- Sicherstellen der Unterbodenanstromung (Katalysator)

65 km/h 50 km'h
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3.2.2

Abgas-Absauganlage

Die Abgasmenge ist vom zu prufenden Fahrzeug abhangig. Die wichtigsten Einflussfaktoren sind
Hubvolumen und Drehzahl des Motors, sowie das Verbrennungsverfahren (Fremdzindung oder
Selbstziindung).

Aus Sicherheitsgriinden wird der Einbau eines CO-Warngeréates in den Prifraum empfohlen.

Formel fUr die Dimensionierung von Abgas-Absauganlagen (siehe auch TRGS 554 — Abschnitt
4.7.4.3 — Absatz 2)

V=Vyxnx0,0363 x 1,2

V = erforderlicher Absaugvolumenstrom (ms/h)

Vi = Hubraum des zu prifenden Fahrzeuges (1)

n = Drehzahl des zu prifenden Fahrzeuges (U/min)
0,0363 = Naherungswert

1,2 = Frischluftanteil von 20 %

Erfahrungswerte in Anlehnung an BG-BIA / ASA — Empfehlung ™:

Pkw-Werkstatt Pkw-Werkstatt NFZ-Werkstatt NFZ-Werkstatt
Service/Reparatur Testplatz + AU Service/Reparatur Testplatz + AU
350 — 450 m3/h 700 - 1200 m3/h 700 — 1200 m3¥/h 1700 — 2800 m3/h
Schlauch - & Schlauch - & Schlauch - & Schlauch - &
100 mm 150 mm 125 - 150 mm 200 mm

* Messpunkt: Schnittstelle Erfassungselement-Abgasschlauch

Auf entsprechende Temperatur-Bestandigkeit ist zu achten. Die jeweilige Abgas-Absauganlage
muss auf die Bedurfnisse des Betreibers abgestimmt sein.

Es wird empfohlen, Abgas-Absauganlage nicht mit SchweiBrauch-Absaugungen zu kombinieren
und an einen Ventilator anzuschlieBen, da es hier zur Bildung eines brennbaren oder

explosionsfahigen Gemisches kommen kann in Anlehnung an die ZH 1/454-
Fahrzeuginstandhaltung.

Beispiel zur Berechnung nach der Formel V =V, x n x 0,0363 x 1,2

Beispiel 1

Beispiel 2

3000 U/min

Pkw mit 3,0 Liter Hubraum,
Servicearbeiten mit bis zu mittlerer Drehzahl von

LKW mit 12,0 Liter Hubraum,
Servicearbeiten mit mittlerer Drehzahl von 1500

U/min

V =3,0x3000x0, 0363 x 1,2

V=12,0x1500x0, 0363 x 1,2

V = 392,04 m¥h

V = 784,08 m3h

Die Abgasableitung fur die Autoabgase kann durch Absaugschlauche (Luftdurchsatz > 3000 m3/h)
oder durch Absaugklappen (Luftdurchsatz ca. 10000 m3/h) erfolgen.

Beispiel zur Berechnung an Leistungspriifstdnden Vi = Vi, x (t in °C:273 Kelvin) x A

A = Liefergrad von 0,85 (ohne Turbolader) — ca. 1,9 (je nach Motor und Hersteller)
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3.2.3

Beispiel 1 Beispiel 2

Pkw-LPS-Stand, LKW-LPS-Stand,

Motor 5,547 Liter, Motor 18,273 Liter,

Drehzahl 5000 U/min, Drehzahl 2300 U/min,

Temperatur 500°C, Temperatur 500°C,

A=1,0 A=1,5

Vi = 5,547 x 5000 x 0, 0363 x 1,2 x 500/273 Vi = 18,273 x 2300 x 0, 0363 x 1,2 x 500/273
x 1,0 x 1,5

Vi =2212,71 m3h Vi = 5029,49 m3/h

Frischluftzufuhr fir den Prifraum

Gemal derzeit gultiger Vorschrift in der Bundesrepublik Deutschland (Reichsgaragen-Verordnung)
muss bei Prifungen in geschlossenen Raumen bis 100 m2 Grundflache die Luft 10 bis 15 mal pro
Stunde erneuert werden.

In R&dumen Uber 100 m2 entsprechend 5 bis 8 mal pro Stunde.
Dies erfordert einen Luftdurchsatz von ca. 5000 m3/h bei einer Flache von 100 m2,

Bei mangelhafter Frischluftzufuhr wird das Bedienungspersonal UbermaBig belastet und zudem die
Leistungsmessung verfalscht.

BA053401-de

Transport und Lagerung

Lieferumfang auf Vollstandigkeit geméB Auftragsbestatigung prifen. Etwaige Transportschaden
sofort dem Uberbringer melden.

Beim Verladen, Ausladen und Transport immer geeignete Hebegeréte, Flurférdergerate (z.B. Kran,
Hubstapler usw.) sowie korrekte Lastaufnahme- und Anschlagmittel verwenden.

Immer darauf achten, dass die zu transportierenden Teile sachgerecht und absturzsicher unter
BerUcksichtigung von GroBe, Gewicht und Schwerpunkt aufgehéangt bzw. aufgeladen werden.
Transportrichtlinie beachten!

Die Packstuiicke an einem Uberdachten Ort, vor direkter Sonneneinstrahlung geschuitzt, bei ge-
ringer Luftfeuchtigkeit und Temperaturen zwischen 0...40 °C lagern. PackstUcke nicht stapeln.

Beim Auspacken auf Verletzungs- und Beschadigungsgefahr achten: Sicherheitsabstand beim
Offnen der Verpackungsbander einhalten, keine Teile aus der Verpackung fallen lassen.

Montage und Erstinbetriebnahme

Montage und Erstinbetriebnahme des Geréats durfen nur durch speziell hierfUr autorisiertes und
ausgebildetes Fachpersonal erfolgen. Zum Fachpersonal gehdren autorisierte, geschulte Fach-
kréfte des Herstellers, der Vertragshandler und der jeweiligen Service-Partner.
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6 Software-Installation

6.1 Systemanforderungen
Betriebssystem. ......ccoccciiiiiiiin, Win XP mit SP3; Win Vista (32 Bit) mit SP2, ab ES v7.00.015;
..................................................................................... Win 7 (32/64 Bit) mit SP1, ab ES v7.20.010
CPU i > 2 GHz; empfohlen: Intel- oder gleichwertige AMD-Produkte
FESIPIAtE v 10 GB freier Festplattenspeicher
Grafikkarte........cccceeviiiiii e Auflésung 1280 x 1024 bei 24 Bit Farbtiefe (True-Color)
FAN g o1=T) 157 01 o = SRRSO 2GB
LAUIWETKE .ttt DVD-ROM (intern / extern)
SCNNITESTEIEN ... 4 freie USB-Schnittstellen
o Alle evil. vergebenen Passworter und Administrator-Rechte mussen fur die Installation vorhan-

den sein.
e FUr PrifstraBen mit Mehrplatzsektionen muss ein TCP/IP-Netzwerk vorhanden sein.
e FUr externe Gerate mit RS232-Anschluss muss eine RS232-Schnittstelle vorhanden sein.
e e Uber den PC-Handel ist eine Vielzahl von USB-to-RS232-Adaptern erhéltlich, aber es besteht

grundsatzlich keine Gewahr, dass jeder Adapter an den RS232-Schnittstellen auch funktioniert.
Aus diesem Grund stellt MAHA Uber die Bestellnummer (VZ 910140) Adapter zur Verfigung,
die an den MAHA-Produkten getestet wurden.

¢ |m Tauschfall von alten Rechnern mit PC-LON-Karte (ISA-Slot) ist zu beachten, dass neue
Rechner keinen ISA-Slot mehr besitzen. So ist fur den Anschluss der PrifstraBe an den neuen
Rechner eine LON-USB-Karte (VZ 912033) erforderlich.

6.2

Setup starten
[ & MAHA - MSR 400 - V 2.01.001 — - M‘
Svchtsl«:hml\ sktionsprifsting = . @
| o s o Ml

1 CD ins Laufwerk
einlegen.

www.maha.de

— |nstallation startet Premium Workshop Equipment
automat|SCh Fa”S Soﬂware Doku TOO/S
nicht, starten Sie MSR 400 Adobe Reader Deutsch
Autorun.exe oder Adobe Reader Englisch
MSR400\
Setup.exe
von der CD.
2 Zum Starten der
Installation
MSR 400 anklicken.
Durchsuche CD Hotline +49 (0)180 56242 MAHA GmbH & Co. KG
MAHA im Internet Testing & Safety Technology -60 Fon:  +49(0)8374 585 -0
Lifting Technology -80 Internet: http://www.maha.de
Beenden Dyno, Emission, Service 90 E-Mail: maha@maha.de
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6.3

BA053401-de

Setup-Sprache wéhlen

1 Wahlen Sie die ge-
winschte Setup-
Sprache.

Deutsch und Eng-
lisch stehen zur
Verflgung.

2 Bestatigen Sie mit
<Weiter>.

> Der InstallShield
Wizard erscheint.

3 Bestétigen Sie mit
<Weiter>.

-—- __ e
MSER 400 Motorrad - InstallShield Wizard g "":=l=l W
Wahlen Sie ene Setup-Sprache aus

Wahlen Sie die Sprache flr die Installation aus der unten

aufgefithrten Auswahl aus.

Deutsch

Englisch f
InztallS hield

< Zurlick [ Weiter = ] [ Abbrechen ]

Willkommen bei InstallShield Wizard fur MSH
400

InztallShield(R] \Wizard installier: MSE 400 auf Ihiem
Computer. Klicken Sie auf "Weiter', um fortzufahren.

< Zunick, [ Wieiker » ] [.t’-'«tubrec:hen
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6.4

6.5

Zielordner wahlen

1 Wahlen Sie den
vorgeschlagenen
Zielordner oder kli-
cken Sie auf
<Durchsuchen>,
um einen anderen
Ordner zu wahlen.

2 Bestatigen Sie mit
<Weiter>.

SQL-Server wahlen

Zielpfad wahlen

Ordner auswahlen, in dem die D ateien installiert werden zallen.

Geben Sie daz Yerzeichniz an, in das das Programm installiert werden zoll. Sie kinnen einen
neuen Ordnernamen eingeben oder auf ‘Turchsuchen' klicken, um ein neues
Zielverzeichms zu suchen.

< Zunick, ][ ieiter » ] [.t’-'«tubrec:hen

Fiir den Eetrieb dieses Programmes ist ein SOL-Server notig. Bitte

1 Wahlen Sie, ob der
SQL-Server instal-
iert werden soll o-
der dieser schon
vorhanden ist.
Kontaktieren Sie
ggf. Ihren Netz-
werk-Administrator.

2 Bestatigen Sie mit
<Weiter>.

geben Sie nachiolgend die dafiir bendtigten Informationen an.

() Der SOL-Server zall auf diesem Camputer installiert werden.
[Drefault fur die meisten Installationen)

(@ Der SOL-Server st bereits auf diesem Computer installiert
[z.B. bei Updates)

() Der SOL-Server ist im Metzwerk installiert.
[z.B. wenn auch andere Programme einen SOL-Server venwenden)]

Bitte geben Sie den Mamen des SOL-Serers an.

[loeal]

Wwieiter » ] [berechen
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6.6 Features wahlen

Features wahlen
Die zu inztallierenden Features auswahlen,

Wighlen Sie die Features, die Sie installieren michten, und [gschen Sie die Features, die Sie
nicht installieren miachten.

Beschreibung

1 Markieren Sie die P Programmdateie
Diokurnertation

Kontrollkastchen
der Features, die
Sie installieren

mdchten.
2 Bestatigen Sie mit
<Weiter>.
120,38 ME des erforderlichen Speicherplatzes auf dem C-Laubwerk.
2302 B0 ME des verfligbaren Speicherplatzes auf dem C-Laufwerk
< Zunick, ][ Weiter » ] [ Abbrechen
6.7 Treiber installieren

1 Installieren Sie die
bendtigten Treiber.
%  Diese Software ist iiber einen Hardlock (Doengle) geschiatzt? Damit

'Y Windows den Hardlock erkennen kann, missen Hardlock-Treiber
Dateien kopiert werden. 5oll dieses Programm jetzt gestartet werden?

=% Sollen die Treiber fur USB-LOM Gerite (UsbLon Platine oder Ush Mgt5)

' installiert werden?

@=% Fiir den Prifstandshetrieb ist die Installation der LON Netzwerk Treiber

I | erforderlich. Soll das LONCoenfig Prograrnm jetzt ausgefihrt werden?

k-
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6.8 Setup fertig stellen

InstallShield Wizard abgeschlossen

InztallShield Wizard hat FMSR 400 edalgreich installiert. Der
Computer muzs ned gestarket werden, bevor daz installierte

. Frogramm vemnwendet werden kann.
» Wenn dieses Fens-

ter erscheint, wurde
die Installation er-

folgreioh abge- @ ia, Computer jetzt new starken
schlossen.

1 Klicken Sie auf
<Fertig stellen>.

() Nein, Camputer wird spater neu gestartet,

Mehmen Sie alle Dizsketten aus den Laufwerken, und klicken
Sie anschliefend auf 'Fertig stellen’, um das Setup
abzuzchliefen.

< Zunick, Abbrechen
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6.9 Zusétzliche Einstellungen ab Windows 7

Hebetechnik Prif- und

Sicherheitstechnik

www.maha.de
Premium Workshop Equipment

Nach dem Einlegen der !
Installations-CD startet b ReDars !
L
L

automtisch das Pro- Adobe Reader Englisch
gramm "AutoRun".

Klicken Sie auf den
Prifstandstyp (1).

Durchsuche CD Hotline +49 (0)180 56242 MAHA GmbH & Co. KG

MAHA im Internet Testing & Safety Technology -60 Fon:  +49 (0)8374 585 -0
Lifting Technology -80 Internet: http.//iwww.maha.de

Heenden Dyno, Emission, Service <90 E-Mail: maha@maha.de

Méchten Sie zulassen, dass durch das folgende
Bei eingeschalteter . Programm von einem unbekannten Herausgeber
Benutzerkontensteue- 2/ Anderungen an diesem Computer vorgenommen
rung erscheint eine werden?
Windows-Abfrage, ob
das Installationspro-
gramm Anderungen an
lhrem Computer vor-
nehmen darf.

Pregrammname: setup.exe
Herausgeber: Unbekannt
Dateiursprung:  CD/DVD-Laufwerk

Beantworten Sie diese N
Frage mit "Ja". () Details anzeigen ] [ Nein ]

Anzeigezeitpunkt fiir die Benachrichtigungen dndern

Flhren Sie die Software-Installation durch wie oben beschrieben, beginnend mit Schritt "Setup-
Sprache wahlen".
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Nach erfolgreicher
Installation muissen
Rechte auf das Ver-
zeichnis vergeben
werden. Wechseln Sie
hierfUr in das Installa-
tionsverzeichnis, nor-
malerweise:
C:\Programme\MAHA\[
Prifstandstyp] und
klicken mit der rechten
Maustaste auf das
Verzeichnis.

Im Kontextmen( wah-
len Sie nun "Eigen-
schaften” (2).

Organisieren « = Offnen
. Computer
& Lokaler Datentrager (C:)
. Benutzer
. Intel
. Perflogs
.. Programme
.. Programme (x86)
. Common Files
. Intel
.. Internet Explorer

Dateiordner

Aligemein | Freigabe | Sicherheit |‘u’org5ngewersionan I Anpassen|

In Bibliothek aufnehmen «

Anderungsdatum:

Objektname:  C:\Program Files {c86\MAHAN

Gruppen- ader Benutzemamen:
I B2 SYSTEM
52, Administratoren {MAHA-PC\Administratoren)

mrm b e SRAAL A D% Dmma dwmrh
L

Klicken Sie auf "Bearbeiten”, um die
Berechtigungen zu andem.
Berechtigungen fur
"ERSTELLER-BESITZER"

Vollzugriff =

Andem

Lesen, Ausfuhren

Ordnerinhat anzeigen

Lesen

Schreiben 2
Klicken Sie auf "Erweitert”, um spezielle
Berechtigungen anzuzeigen.

Zulassen  Verweigem

m

Erweitert

Weitere Informationen uber Zugriffssteuening und Berechtigungen

[ 0K ] [ Abbrechen ] [bemehmen

L=

In diesem Fenster wechseln Sie auf den Reiter
"Sicherheit” und klicken auf "Bearbeiten” (3).

Freigeben fir = bed

-

0 MName Anderungsdatum

2501 200 14.52

- J —
Offnen

In neuem Fenster &ffnen

Freigeben fir

Vorgdngerversionen wiederherstellen

In Bibliothek aufnehmen
Senden an

Ausschneiden

Kopieren

Verknipfung erstellen

Laschen

Umbenennen @
Eigenschaften

Sicherheit

Chjektname:  C:“\Program Files (86 \MAHA"

Gruppen- oder Benutzemamen:

H2 ERSTELLER-BESITZER
| 82 SYSTEM
52, Administrataren (MAHA-PCAdmiri foren)
Ml | | 82 Benutzer (MAHA-PC\Benutzer)
52, Trustedinstaller

[Hinn.rfﬂgm..J_l_Entfemen ]
5

Berechtigungen fur "Benutzer” Zul erweigem

Vollzugriff
Endem
Lesen, Ausfiithren

Ordnerinhalt anzeigen

Lesen

| »

oOooOoO

-

Weitere Informationen uber Zugriffssteuenung und Berechtigungen

[ ok | [ Abbrechen | | Ubemehmen |

Nun konnen Sie die Berechtigungen vergeben.
Markieren Sie hierflr im oberen Bereich den
Eintrag "Benutzer” (4) und geben dieser Gruppe
die Berechtigung "Vollzugriff* (5).

Bestatigen Sie die Rechtevergabe mit "OK". Die neuen Berechtigungen werden jetzt auf die ent-
sprechenden Verzeichnisse und Dateien angewandt.
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7.1

7.1.1

Software-Bedienung

Bildschirmaufbau

Grundsatzlich ist der Bildschirm in folgende Bereiche aufgeteilt:

[CET o x
S5 I > ©'c'575e

Messungen

‘ Einstellungen . Diagnose / Service ‘

Datenbank
Fahrzeug-Daten
Drehzahl
Speziak-Einstellungen
Priifstands-Typ

. Einheiten
Sprache
Gerate / Schnittstellen

Priifstands-Status
Fahrerleitgerit Verwaltung
D: Verwaltung
Senvice-Mend

messen

1]

| Last-Simulation |
|

i |
Tacho-Kontrolle |

|

— Hauptmaske

Last-Anpassung

| LUG-Down Test = |

IO “(MMEEE > sutonlsiste

Statuszeile

Die Statuszeile auf den jeweiligen Bildschirmen informiert den Bediener kontinuierlich Gber den
aktuellen Status des Programms, fuhrt mit kurzen Hinweisen durch das Programm und gibt
Auskunft Uber die zu benutzenden Tasten. Des Weiteren werden Stér- und Fehlermeldungen
angezeigt.

In der Statuszeile werden der PriUfstandstyp, die Betriebs- und Funktionszustande der
verschiedenen Gerate dargestellt.

Die verschiedenen Symbole werden im folgenden Abschnitt beschrieben.

Die Meldungen und Hinweise in der Statuszeile sollten generell beachtet werden!
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Symbole in der Statuszeile

Symbol | Beschreibung

Die Verbindungen zu den verschiedenen Prifstandskomponenten (z.B. Wirbelstrom-

% Prifstand in Ordnung (griin)
bremse, Schnittstellenbox, etc.) arbeiten fehlerfrei.

Ein Fehler ist aufgetreten, Weiterarbeiten ist aber mdglich! (gelb)

Ein Fehler ist aufgetreten, Weiterarbeiten ist unmdglich! (rot)

&
£
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7.1.2

Symbol | Beschreibung
Kommunikationszustand zum OBD (rot: Kommunikationsfehler
griin: Kommunikation in Ordnung)
Siehe Abschnitt "OBD-Einstellungen”im Kapitel "Einstellunger”.
F2

=y

Geblase (rot: ausgeschaltet
griin: eingeschaltet )

Niederziehvorrichtung aktivieren
Nach dem Aktivieren kann die Niederziehvorrichtung mit den Cursortasten hoch-
bzw. heruntergefahren werden.

(rot: Niederziehvorrichtung oben
grun: Niederziehvorrichtung unten)

Antriebsart Frontantrieb

Hauptmaske

Hier kbnnen MenUpunkte ausgewahlt oder MessgréBen dargestellt werden.

Dunkel unterlegte Schaltflachen sind nicht auswahlbar.

Um einen MenUpunkt aus der Hauptmaske auszuwahlen:

e Markieren Sie den MenUpunkt mit den Cursor-Tasten / der Tabulator-Taste und bestatigen Sie
mit <ENTER>, oder

¢ Klicken Sie mit der linken Maustaste auf den gewUinschten MenUpunkt.
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7.1.3 Buttonleiste
Hier befinden sich weitere wichtige Funktionen. Die Belegung der Buttons <F5> bis <F8> in der
Buttonleiste ist unterschiedlich. Die einzelnen Buttons sind mit der jeweiligen Funktion und der
entsprechenden Funktionstaste beschriftet. Die Buttonbelegungen werden spater mit den
jeweiligen MenUpunkten, in denen sie auftauchen, erklart.
@

Die Belegung der Buttonleiste ist abhangig vom jeweils aktiven Bildschirm. Dunkel unterlegte But-
tons sind nicht auswahlbar.
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Beispiel

F5
Sollwert +/- HStart ’

— T T
C D
A+B Button UMSCHALTEN

Erscheint diese hell unterlegte LED (A) vor der Pfeilanzeige, besitzt die Buttonleiste wei-
tere Funktionen und kann mit dem ewe|llgen Pfeil-Button (B), mit den Tasten <Bild >
bzw. <Bild T> oder mit dem Scrollrad der Maus "umgeschaltet” werden.

C Button INFO
Uber diesen Button k&nnen Sie verschiedene Prifstands-Informationen abrufen.

D Button DRUCKEN
Mit diesem Button oder mit der Taste <F12> kdnnen Sie einen Ausdruck starten.

E Button ESCAPE
Mit diesem Button oder mit der Taste <Esc> kdnnen Sie den aktiven Bildschirm verlas-
sen.
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7.2

Programm starten

1 PrUfstand Uber den Hauptschalter am Kommunikationspult einschalten.

2 Nach dem Booten des PCs wird Windows gestartet. Je nach Einstellung wird das Programm
entweder durch Aufruf in der Startgruppe, automatisch oder durch Doppelklick auf das
entsprechende Icon gestartet.

- Es erscheint der Startbildschirm mit dem MAHA-Logo und der Versionsnummer.
- Es erscheint ein Bildschirm, auf dem die angeschlossenen Platinen angezeigt werden.

Die Anzahl der Module (Platinen) hangt von den bestellten Optionen ab.

3 Bestatigen Sie die Freigabe der einzelnen Prifstandskomponenten mit E8 WEITER
dem Button

4 Mit diesem Button kann ein Software-Update der einzelnen Prif- F7 UPDATE
standskomponenten gestartet werden.

Updates der Knoten dirfen nur vom Servicetechniker oder mit Unterstitzung der Service-Hotline
durchgefuhrt werden.

7.3

- Nach einigen Sekunden erscheint das Hauptmenda.

Programm beenden / Prifstand ausschalten

Beenden Sie zuerst das Programm und fahren Sie den Rechner ordnungsgeman herunter: Un-
sachgemaBes Beenden kann einen Systemabsturz und Datenverlust zur Folge haben!

Alle Menipunkte mit der Taste <ESC> verlassen.
Sobald Sie sich im Hauptmenu befinden, beenden Sie das Programm mit <F8 ENDE>.
Beenden Sie nun Windows und fahren Sie den Rechner ordnungsgeméaB herunter.

N W N 4

Schalten Sie den Hauptschalter am Kommunikationspult aus.

BA053401-de
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7.4 MenU-Ubersicht
Konst. Zugkraft
Konst. Geschwindigkeit
Fahr-Simulation
Last-Simulation
(nur in Verbindung mit Wir- Konst. Motordrehzanhl
belstrombremse)
Stillstand
Prufstand antreiben
Letzte Messung anzeigen
Kontinuierliche Messung
Messungen

Motorleistung messen

Diskrete Messung (nur in Verb. mit WSB)

Letzte Messung anzeigen

Elastizitats-Messung
(nur in Verbindung mit Wir-
belstrombremse)

Tacho-Kontrolle

Fahrzeug-Geschwindigkeit

Kilometerzahler

Last-Anpassung
(nur in Verbindung mit Wir-
belstrombremse)

ECE

SAE J2264
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Einstellungen

Datenbank

Leistungskurven

Zeit-Diagramme

Fahrzeugdaten

Lastsimulations-Profile

Fahrzyklus-Daten

Fahrzeug-Daten

Drehzahl-Einstellungen

Spezial-Einstellungen

PrUfstandstyp

Sl-Einheiten

Leistung in PS (sonst Sl)
Einheiten

Amerikanische Einheiten

Britische Einheiten
Sprache

Gerate / Schnittstellen

OBD

Abgastester

Opazimeter

OBD Ansaugluft-Temp. verwenden

OBD Kuhlmittel-Temp. verwenden

Diagnose / Service

Prufstands-Status

Fahrerleitgerat-Verwaltung (Option)

Datenbank-Verwaltung

Service-MenU (nur flr Servicetechniker)

BA053401-de
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8.1

Vorbereitung zur Prifung

PrUfstand einschalten

1

Hauptschalter am Kommunikationspult einschalten.

Nur fUr Varianten mit Wirbelstrombremse oder Wirbelstrombremse + Tachoantrieb:

2

Betriebsartenwahlschalter auf Position 2 "Einrichten" stellen.

3 Steuerung EIN-Taster betatigen.

Siehe auch Abschnitt "Beschreibung / Bedien- und Anzeigeelemente”.

8.2

Prufstand befahren

Verletzungsgefahr durch umherfliegende Partikel!

Entfernen Sie vor Befahren des Prifstands Partikel aus den Fahrzeugreifen, wie z.B. festge-
klemmte Steine.

Prifen Sie die Auswuchtgewichte an den Felgen auf festen Sitz.
Tragen Sie eine Schutzbrille.

8.3

Fahren Sie das Motorrad langsam und gerade auf den Priifstand und positionieren Sie das
Vorderrad in der Festhaltevorrichtung. Das Hinterrad muss mittig auf dem Rollenscheitel stehen.

Fixieren Sie das Vorderrad mit der Festhaltevorrichtung und — bei pneumatisch gesteuerter
Festhaltevorrichtung — mit einem Spanngurt. Es wird empfohlen, das Fahrzeug auf Hohe der
FuBrasten zusatzlich mit Spannbandern zu befestigen. Siehe Abschnitt "Fahrzeug fixieren".

Fahrzeug fixieren

Lebens- oder Verletzungsgefahr bei LosreiBen des Fahrzeugs
von der Fixierung!

Wahrend der Fahrzeugprifung dirfen sich keine Personen im Prifraum aufhalten! Lebensge-
fahrl

Fixieren Sie das Prtiffahrzeug vor jeder Prifung mit einer geeigneten (MAHA-) Fahrzeug-
fixierung. Die Verwendung einer Fremdfixierung kann eine Verletzungsgefahr fUr Sie bedeuten
und die Sicherheit beeintrachtigen. FUr hieraus resultierende Schaden Ubernimmt die Firma
MAHA keine Haftung.

Die Fahrzeugfixierung muss so erfolgen, dass das Fahrzeug gegen seitliches Ausbrechen und
Pendelbewegungen gesichert ist!

Es muss gewéhrleistet sein, dass die Fahrzeugmasse nicht auf den Rollen bewegt werden
kann!

Stellen Sie sicher, dass die Fahrzeudfixierung auf das zu prifende Fahrzeug abgestimmt ist.
Montage der Fahrzeugfixierung ausschlieBlich durch fachkundige Personen.
Montieren Sie die Fahrzeugfixierung immer vollstdndig und korrekt und prifen Sie diese vor
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Prufbeginn auf volle Funktion.

Prifen Sie vor der Fixierung des Fahrzeugs die geeignete Festigkeit und den ordnungsgemaien
Zustand der Befestigungseinheit am Fahrzeug!

Bei Verwendung von Spanngurten diese an geeigneten Teilen des Fahrwerks befestigen. Be-
festigen Sie die losen Enden der Spanngurte so, dass diese keinesfalls in die Nahe von Reifen
und Rollen gelangen kénnen, da diese eingezogen werden kdénnten! Beachten Sie hierbei auch
den Luftstrom des Fahrtwindgeblases!

Die Spanngurte vor jeder Messung auf Beschadigung Uberprifen.
Starten Sie niemals den Prifbetrieb ohne geeignete und vollstédndige Fahrzeugdfixierung!

Sichtprifung am Fahrzeug auf Undichtigkeiten durchfihren: Kraftstoffanlage, Antriebsstrang,
Motor, Wasser, Abgas.

BA053401-de
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Befestigungsschrauben (A) I6sen und Grundplatte (B) grob auf Achsabstand einstellen.

Klemmplatte (C) wie gezeigt am Vorderrad positionieren. Grundplatte nach Bedarf verschieben
und mit den vier Befestigungsschrauben fixieren.

Klemmplatte fest am Rad anpressen.
Mechanische Version: Durch Eindrehen der Gewindestange (D).

Pneumatische Version: Durch Betétigung des Pneumatikzylinders (E) Uber Schalter oder
Software-Button.

Motorrad seitlich in H6he der FuBrasten mit Spannbandern befestigen.

Durch Lenkbewegungen Klemmvorrichtung auf Festsitz Uberprifen. Wenn noch Spiel zwischen
Rad und Klemmplatte besteht, Gewindestange nachziehen oder Pneumatikzylinder nochmals
betatigen.
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8.4 Drehzahlaufnehmer anschlieBen

1 SchlieBen Sie den Drehzahlaufnehmer am Motor an. Je nach Drehzahlaufnehmer ist die Vorge-
hensweise unterschiedlich. Bitte beachten Sie die detaillierte Beschreibung der verschiedenen
Drehzahlaufnehmer in Abschnitt “Beschreibung / Schnittstellenbox”.
Im Menu "Drehzahl-Einstellungen” kann eingestellt werden, welches Drehzahlmessgerat ent-
sprechend der Auswahlliste im Fenster "Drehzahlaufnehmer" angeschlossen wird.

2 Das Drehzahimessgerét ist an der Schnittstellenbox anzuschlieBen.
Andere, evil. wahrend der Prifung bendtigte Datenaufnehmer entsprechend des Schnittstellen-
Belegungsplanes an der Schnittstellenbox anschlieBen. Alle bendtigten Messwertgeber am
Fahrzeug anbringen.
Uber das Menu "Drehzahl-Einstellungen" kann Uberprift werden, ob alle angeschlossenen
Messgeber richtig arbeiten.

&

Bei Fahrzeugen mit Automatikgetriebe ist die Drehzahlerfassung Uber den Fahrversuch nicht sinn-
voll, da die Motordrehzahl durch den Wandlerschlupf abweicht.

Abgasableitung anbringen

Vergiftungsgefahr durch Abgase im Prufraum!
e Verwenden Sie eine Abgas-Absaugeinrichtung.

1 Abgas-Absaugeinrichtung in der Nahe des Auspuffs platzieren und einschalten.

Beschadigungsgefahr!

Wegen eines moglichen Hitzestaus in der Abgasabsaugeinrichtung kénnen Schaden am Lack
bzw. am Fahrzeug entstehen. Ein entsprechender Abstand ist einzuhalten.

8.6

Kuhlluftgeblase positionieren

1 Positionieren Sie das Kuhlluftgeblase vor dem Fahrzeug.

2 Um einen sicheren Stand des Geblases wahrend des Betriebs zu gewahrleisten, sichern Sie die
Lenkrollen mit den Feststellhebeln.

3 Kuhlluftgebléase einschalten.

Verletzungs- und Beschadigungsgefahr!

Schutzbrille tragen! Kabel und Spannbander kdnnen durch den Luftstrom zwischen Reifen und
Rollen gelangen.
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Fahrzeug auf Betriebstemperatur bringen

Dies kann mit der Last-Simulation, z.B. mit einer konstanten Zugkraft erfolgen (sieche Abschnitt
"Last-Simulation"). Nicht moglich bei Basisvariante "Schwungmasse".

Fahrzeug prufbereit

Das Fahrzeug ist prifbereit, wenn alle Schritte der Vorbereitung zur Priifung durchgefihrt worden
sind.

Lebens- oder Verletzungsgefahr durch rotierende Pruf-
standsrollen!

e Bringen Sie Korperteile und Kleidung niemals in die Nahe rotierender Rollen, da diese erfasst
und eingezogen werden kdnnen!

e Stellen Sie sicher, dass Schliissel zur Uberbriickung von Sicherheitseinrichtungen nur speziell
eingewiesenem Service-Personal zuganglich sind.

e Lassen Sie die Schltssel wahrend des normalen PrUfbetriebes nicht im Schllisselschalter ste-
cken.

Gefahr von Gehdrschaden durch hohen Schallpegel!

e Verwenden Sie Gehdrschutz, der bis 120 dB(A) zugelassen ist.
Larmpegel von Uber 100 dB(A) sind wahrend einer Fahrzeugprifung moglich.
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9.1

Messungen

Last-Simulation

Nur in Verbindung mit Wirbelstrombremse.

9.1.1

Das Last-Simulationsmenu ermdglicht dem Anwender die Vorwahl verschiedener Lastzustande,
die z.B. eine gezielte Motordiagnose ermoglichen oder die Steigleistung eines Fahrzeugs ermitteln
lassen. Nach Anwahl dieses Menupunktes erscheint nachfolgende Simulationsauswahl:

o Konst. Zugkraft o Konst. Motordrehzahl ¢ Prifstand antreiben

¢ Konst. Geschwindigkeit e Stillstand e | etzte Messung anzeigen
e Fahr-Simulation

Identische Funktionen

Buttonbeschreibung
1. EBENE
Sollwert +/- F5|e Der Sollwert kann wahrend der Messung geéndert und bestétigt werden.

Mit den +/- Tasten oder mit der Scroll-Taste der Fernbedienung den

Wert andern. Ist der gewilinschte Wert eingestellt, wird dieser mit der
Soliwert OK FS| Taste <F5> bestétigt.

Start F6

¢ Die graphische Aufzeichnung der Messung wird gestartet / gestoppt.
Stop F6
Fahrzyklus F7|e Ein Fahrzyklus kann aus der Datenbank gewahlt werden (Option).
Auswerten F8]e Die Auswertung der Messung wird angezeigt.
2. EBENE
Speichern F5|e Messung wird gespeichert.
Reset F6|e Graphische Aufzeichnung der Messung wird auf Null zurlickgesetzt.
Profil F7|e Ein Anzeige-Profil kann aus der Datenbank gewahlt werden.
VYegstrecke F8|e Die Wegstrecken-Messung wird auf Null zurlckgesetzt.
ricksetzen
3. EBENE
Sollwert- o Der aktuelle Sollwert (z. B. Geschwindigkeit 50 km/h) kann gedndert
eingabe werden, ohne das Programm zu verlassen.
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Fahrzyklus (Option)

Mit dem Button Fahirzykius kann ein Geschwindigkeitsprofil mit festgelegten Zeit- und
Geschwindigkeitsverlaufen auf dem Prifstand nachgefahren werden. Der geforderte Kurvenverlauf
wird dem Testfahrer am Bildschirm angezeigt.

Die verschiedenen Standardzyklen befinden sich im Verzeichnis Cycles. Von dort aus kénnen diese
Zyklen Uber den Button <F8 LADEN> geladen werden.

1

Betétigen Sie den Button <F7 FAHRZYK-
LUS>
- Es erscheint folgender Bildschirm:

Betétigen Sie den Button <F8 LADEN>

- Es erscheint der Auswahl-Bildschirm.

3

Wahlen Sie mit den Cursor-Tasten oder der
Maus den gewlnschten Fahrzyklus aus und
laden Sie diesen mit <OFFNEN>.

Starten Sie den Fahrzyklus mit dem Button
<F6 START>.

Nun muss der Kurvenverlauf des ausgewahl-

ten Geschwindigkeitsprofils mit dem Fahr-
zeug nachgefahren werden.

- Im vergréBerten Ausschnitt des Gesamt-
diagramms (rechts) stellt ein griner Punkt
hierbei den aktuellen Ist-Wert des Fahrzeu-
ges dar. Der Ist-Wert sollte sich entlang der
angezeigten blauen Linie bewegen. Im Ge-
samtdiagramm (links) zeigt eine Linie an,
welcher Abschnitt des Diagramms momen-
tan dargestellt wird.

Fahrzyklus F7

HFFahrzykIus i’;]

Test-Status: OK

I | | I I | | I | i
0 520 ol 30 3% 40 45 S0 55 60 65

ERE] [
v[mph] AT v [mph)
[Roset  “on "N wcen I NI O |
Suchen in: |@ Cycles j gl
Ecelb0d.coc
Ftp7daut.cyc
Ftp75aut.cyc
Highwa_u cyc
Hotiap.c:yc:
[rateiname: | Oifren I
D ateityp: IC-"'CIE j Abbrechen |
4

o T - - -

¥
[=] o
N - R

3 Gang

Test-Stalus: OK

200 ’7
&
100 - }'—
o 2 L ] ] L L ] ] L ] 1
R 0 5§ W0 15 20 25 30 35 40 45 0 8 50 65
v[mph] AT v [mph)
5 Fé F8
M PN P ]

Den Fahrzyklus kénnen Sie mit dem Button <F7 STOP> beenden.
Mit dem Button <F5 RESET> wird der Fahrzyklus an den Anfang zurlickgesetzt.
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Auswerten / Data Logging

1 Betatigen Sie den Button <F8 AUSWERTEN>.
-> Es erscheint folgender Bildschirm:

E& LPs 3000 PKW - N =101 x|
o - F2 F4
é, Last-Simulationskurve auswerten Peo &
n Verbrauch Verbral A s MeRwerte:
[Ufmin] [¥100km] o .
o0 O [=R=l=]
555 e §55 |t Al
SS2 =S 0 U/min
p - BiSkw
oo owmw  Verbrauch 000 y100km
[=8=2-] 00O A NN
ggg mgg \Verbrauch uiis b
- Ve Dﬂ mm3
W WO o Www
[=¥=N=1 [=R=l=]
[SR=X=1 NS S
ooo oo
B [Drehzahl |
- o« M |Leistung -l
£s§ 828
coo —o I [100km |
M jh El
588 oad M [Einspritzmenge -]
[SR=%-] S
e90 =S M [Kraftstoff-Temperatu -l
[=E=8~] [=fef =]
[=3=%-] [=8=3=]
c9o 0 10 20 30 —O0
ocoo t [5] oo
i inhei 8 5 =
Cursor aus speichern Einheiten | = &

2 Uber die Drop-Down-Meniis auf der rechten Seite kénnen bis zu sechs Messwerte pro
Diagramm ausgewahlt und gespeichert werden. Die Anzahl der gespeicherten Diagramme ist

nicht begrenzt.

3 Mit <ESC> verlassen Sie den Messbildschirm.

Skalierung der Leistungs- und Lastsimulationsgrafiken

Die Leistungs- und Lastsimulationsgrafiken kdnnen manuell skaliert werden:

1 Auf die linke oder rechte obere Ecke des
Diagramms doppelklicken.

- Ein Eingabefeld &ffnet sich.
2 Gewlnschten Skalierungswert eingeben.
3 Mit RETURN oder ENTER bestétigen.

Die Leistungswerte [kW] werden
Uber die linke x-Achse skaliert, die
zusatzlichen Messwerte Uber die
rechte x-Achse.

1

500, 00

g

ol il

1

o 0 O e O O B

18 O 5

0 1000

2000 3000 4000 5000 6000

7000 8000

n {Wmin]
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Zoom-Funktion

1 Linke Maustaste driicken und gedrickt hal-
ten.

Ziehen sie ein Rechteck Uber den ge-
winschten Diagrammausschnitt auf. —_
Linke Maustaste loslassen.

Der Diagrammausschnitt wird vergroBert,
maximaler Faktor: 5.

Mit der Taste <F6 ZOOM OUT> wird das
Originalbild schrittweise wieder verkleinert.

Cursor-Funktion

1 Betatigen Sie den Button <F5 CURSQR>.
Der Cursor wird eingeblendet.

CHuwssooorkw

gfﬁ,g Leistungs-Messung beendet ’

S|

If
g apas , M
I [-rears) =] p-Nom* | 530.7|ps
‘ biopp (P P-Mot 1
P-Rad 1
~§.'L’7’7 |[P-Schiepp [ 158.7] PS
|| bei 1575 | Ulmin
\ ‘ 2427 | kmin
;: g [|bei (49807 uimin
. i53.5 | kmh
| * Korektur nach DIN 70020
8l 2 Mayrry 1200 | kg
Umgebungswerte:
i Tiopre 245 c
& 3 Trmema 2531 %C
Ha 652 %
/ 1 b [5995]wa
= EAN 1 Pt 20.2 | nPa
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000

06062003 11:24

" omanes” Il V=

5 K
wiederholen ~ x-Achse = v \A“us“'ﬁ”m

& Leistungs-Messung beendet EAJ

MeRwerte:

b T \ m 4040  Wmin
G P-Narm®
zH 1

TLI6 kw

PMot [ 1047 kW

PRad | 5906 kW

P-Schlepp |_15.35 kW
—

SN

* Karreldur nch DI 70020

60
I

a0

,__/,

/

1000 znnn

4cm 5000

n (W]

Gursor aud| ﬁi el | | Bl

2 Linke Maustaste driicken und gedrickt hal-
ten.

3 Bewegen Sie den Cursor auf den gewunsch-
ten Diagrammpunkt.
- Die entsprechenden Messwerte werden in
der rechten Spalte angezeigt.

4 Mit der Taste <F5 CURSOR AUS> wird der
Cursor ausgeblendet.

Kommentar einfligen

1 Rechte Maustaste dricken.
Es 6ffnet sich ein Fenster.

2 Kommentar eintragen.
Mit <RETURN> bestétigen.

4 Rechte Maustaste drlicken und gedrickt

halten, um den Kommentar zu verschieben.
Kommentar 16schen

1 Mit der rechten Maustaste gewulnschten
Kommentar anwahlen.

Kommentar mit <ENTFERNEN> 16schen.
Mit <RETURN> bestétigen.

Clissosomw MEIX)
&}4,(3 & Leistungs-Messung beendet
g [F PNom® | 530.7|ps
1 P-Mot YB39 ps
P-Rad
TTTIT P-Schlepp |_!
8 bei 1
Bemariiung Numemor
g
§\
Umgebungswerte:
O 245 c
g 1 T 2539]c
Hun 652 %
P 3445 | hPa
oliiii Lisinlii R R R Pyt 202 | hPa
0 1000 2000 300 4000 5000 600 7000 8000

n [Uime)

06.06.2003 11:24

gugvsghl ‘Normierung £ I. \L - -

wiederholen ”x-ﬁchse v

Es kénnen bis zu 5 Bemerkungen mit max. 40 Zeichen in die Grafik eingeflgt werden

BA053401-de




Speichermn

1

Betétigen Sie den Button
<F5 SPEICHERN>.
- Es erscheint folgender Bildschirm:

Geben Sie Fahrzeugdaten und Informationen
in die Eingabefelder ein.

Betétigen Sie den Button <F8 FERTIG>.
- Die Messung wird gespeichert.

Kennzeichen
Priifer:

Bemerkung:

& Informationen eingeben ﬂé}

Fahrzeug-Typ: .|

s £

reng " NI O |

Die eingeflugten Bemerkungen werden auch in der Datenbank mitgespeichert.

Drucken

1

Betatigen Sie den Button <DRUCKEN> oder
die Taste <F12>.
- Es erscheint folgender Bildschirm:

Geben Sie Fahrzeugdaten und Informationen
in die Eingabefelder ein.

Mit <MESSDATEN-TABELLE> kann ein zu-
satzlicher, tabellarischer Ausdruck der Mess-
daten gewahlt werden. Geben Sie noch die
Schrittweite ein.

Wahlen Sie die gewiinschten Messdaten mit
den Buttons <, <<, >, >> aus.

<<, >>: Alle auswéhlen

<, >: Einzelne Auswanhl

Betatigen Sie den Button <F8 FERTIG>.
- Die Messung wird ausgedruckt.

Fahrzeug-Typ:
Kennzeichen:

Mefidaten-Tabelle:
Mefidaien:

g (m] Informationen fiir den Ausdruck eingeben

[R6 56 Quattro 4,2

KE Az a4
[rrager Hank

e ssun: g mit 60 Kg Rotieren:

de Masse

Mégliche Auswahi

] Schrittweite: 500 Ujmin

Auswahl

prenzahl
fGeschwindigkeit
[P~ Rad
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Konstante Zugkraft

Hier wird durch eine voreingestellte Zugkraft bewirkt, dass die Wirbelstrombremse sofort einsetzt
und die vorgewahlte Zugkraft Uber die gesamte Messung konstant halt.

Die einzustellenden Werte richten sich nach

e Artund GréBe des zu prifenden Fahrzeugs und

¢ nach dem gewtnschten Steigungswinkel.

Diese Betriebsart entspricht der Simulation einer konstanten Steigung und kann z.B. zum Einfahren
des Fahrzeugmotors auf die Betriebstemperaturverwendet werden.

Je hdher der Wert der eingegebenen Zugkraft ist, desto groBer kann man sich den
Steigungswinkel a vorstellen. Die simulierte Steigung kann mit dem Fahrzeug in beliebigen Gangen
und Geschwindigkeiten befahren werden. Dabei bleibt die Bremswirkung der Wirbelstrombremse
konstant.

y
2

Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Prifstand und fixieren Sie es.

Rufen Sie das Menu LAST-SIMULATION und
danach den Menutpunkt KONSTANTE ZUG-
KRAFT auf.

-> Es erscheint folgender Bildschirm:

Geben Sie den Sollwert der Zugkraft F-Soff
Uber die Zifferntasten in das Eingabefeld ein.

Betétigen Sie den Button <F8 WEITER>.
- Es erscheint der Messbildschirm.

Starten Sie die Messung.

Mit dem Wechselbutton <F6> wird die gra-
phische Aufzeichnung der Messung gestartet
bzw. gestoppt.

LPS EURC

&. Simulations-Parameter eingeben EI_I
Messungen : 3
9 Simulationsart BT

Konst. Zugkraft

— e F-Soll 2000, 0| N
[ ree—" e

Fahr-Simulation

Konst, Motordrehzahl
Stillstand

CHuwssooomcw SE X |

Qﬁ Konstante Zugkraft

F-Sol [N]

amnmnn
cCuuuy {
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Beispiel:

Berechnung der Zugkraft Fg

Berechnung der Steigleistung Ps

mit v = km/h und den folgenden Werten:
e Fahrzeuggewicht m =
e Steigungswinkel a =
e Geschwindigkeit v =
e Erdbeschleunigung 9 =
ergibt sich:

e =2302N und

Fe=m-g-sina

Ps= m-g-sina-v/3600

1500 kg
9°

100 km/h
9,81 m/s?

Pst = 64 KW = 89 PS
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9.1.3 Konstante Geschwindigkeit

Bei der Betriebsart Konstante Geschwindigkeit wird der Prifstand so geregelt, dass die Fahr-
geschwindigkeit unabhangig von der vom Fahrzeug aufgebrachten Zugkraft (Teillast bis Vollgas)
konstant bleibt, d.h. es kann nur bis zur eingestellten Geschwindigkeit gefahren werden. Bis zum
Volllastbereich erhéht sich also nur die Bremswirkung der Wirbelstrombremse, aber nicht die
Geschwindigkeit.

1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Priifstand und fixieren Sie es.

2 Rufen Sie das MenU LAST-SIMULATION und > EIJ
danach den MenUpunkt KONSTANTE GE-
SCHWINDIGKEIT auf. Messungen Simulationsart
- Es erscheint folgender Bildschirm: | -
[ T
3 Geben Sie den Sollwert der Geschwindigkeit | Motoreisting messen | ::",: f:,,:mm oot
v-Soll ber die Zifferntasten in das Eingabe- | reee—
feld ein. = Konst. Motordrehzahl
Stillstand
4 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>. [eoomTest ]
- Es erscheint der Messbildschirm.
woier | (NI O

1 Die eingegebene Geschwindigkeit muss gréBer als 7 km/h sein.

Ciusssoncrew X]

5 Starten Sie die Messung. ﬂﬁ Raistse Ziighian ' '

6 Mit dem Wechselbutton <F6> wird die gra- Fsoin]
phische Aufzeichnung der Messung gestartet y
bzw. gestoppt. ‘

o

s e IFWIWJ-I.J.II
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9.1.4

Fahrsimulation

Die Fahrsimulation stellt eine Nachstellung einer Fahrt auf der Stral3e bzw. eine bestimmte Last dar,
die bei den Fahrzyklen anhand der spezifischen Fahrwiderstande eingestellt werden kann. Der Be-
reich der Prifstande bezieht sich in erster Linie auf die max. Geschwindigkeiten der Ublichen ge-
setzlichen Fahrzyklen von O km/h bis max. 120 km/h und Beschleunigungen im Bereich 1 m/s?.
Bei den Doppelrollen- und Scheitelrollenprifstanden kénnen groBe Massen wahrend der Be-
schleunigung simuliert werden.

Beim Verzdgern, also Schiebebetrieb, wirken beim Doppelrollensatz nur die mechanisch vor-
handenen Schwungmassen von ca. 250...300 kg (LPS 3000); ca. 280/320 kg (MSR 500) und ca.
700 kg (MSR 1000) pro Achse. Eine hdhere Schwungmasse ist im Schiebebetrieb nicht mdglich.
Daraus ergeben sich im Zyklus u. U. kirzere Ausrollizeiten als vorgegeben.

Bei den Scheitelrollenprifstanden mit Antrieb ergibt sich auf Grund der vorhandenen Antriebe und
einer Beschleunigung (Verzdgerung) von 1 m/s? die Moglichkeit, zwischen 600...700 kg pro Achse
elektrisch zu simulieren.

Dadurch werden die Fahrsimulationen in den kleinen Geschwindigkeitsbereichen mdéglich. Ein wei-
terer Vorteil besteht darin, dass durch die Antriebe jederzeit die Eigenverluste des Prifstands er-
mittelt und hinterlegt werden kénnen. Die Genauigkeit der Belastung wird dadurch erheblich er-
hoht.

Einfluss verschiedener Faktoren

Die Simulation auf dem Rollensatz wird vornehmlich von den Faktoren Roll- und Walkwiderstand
beeinflusst. Diese sind auf/in einem Rollensatz, in Abhangigkeit von Rollendurchmesser und Kon-
zept (Doppel- oder Scheitelrolle), im Gegensatz zur StraBe sehr unterschiedlich.

Vor allem bei niedrigen Geschwindigkeiten < 50 km/h sind die Walk- und Rollwiderstande der Rol-
len gréBer als der Gesamtwiderstand auf der Stra3e. Dabei spielen Fahrzeuggewicht und Reifen-
druck ebenfalls eine Rolle. Diese Verluste kénnen ohne E-Antrieb nicht ausgeglichen werden.
Somit ergeben sich gerade im niedrigen Geschwindigkeitsbereich bei der Doppelrolle groBe Ab-
weichungen in den Fahrsimulationen.

Lastanpassung

Durch die Option "Lastanpassung" lassen sich die StraBenkoeffizienten auf die Rolle anpassen.
Wie bereits erwahnt, erfolgt eine adaquate Anpassung nur in Verbindung mit einem E-Antrieb.
Die Prifstande MAHA MSR mit Antrieb sind in der Lage, unter den oben genannten Grenzen eine
solche Anpassung durchzufuhren. Allerdings entsprechen diese nicht den Industriestandards der
Abgasrollenprifstande.

Simulationsmodell

Die Betriebsart Fahr-Simulation erfolgt generatorisch und motorisch. Die fahrzeugspezifische
Fahrwiderstandskennlinie inklusive Massensimulation wird durch folgendes Simulationsmodell
beschrieben:

o Koeff A+ Koeff2 B-v .\ KoeffgC V2 .\ KoeffEDD-)l/EX'DD + (Masse— mmh)gﬂMasse- §-sih @)
Vo Vi Vi Vet dt

F Zugkraftsollwert

Koeff. A Rollwiderstandskoeffizient (konstant)

Koeff. B Walkwiderstandskoeffizient (linear)

Koeff. C Luftwiderstandskoeffizient (quadratisch mit n = 2)

Koeff. D Luftwiderstandskoeffizient (exponentiell mit n variabel)

Exp. D Exponent D (1 < n < 3, eine Nachkommastelle)

Masse Fahrzeugmasse

BA053401-de
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Mmech mechanische Masse
V Rollengeschwindigkeit
dv/dt Rollenbeschleunigung
g Erdbeschleunigung

a Steigungswinkel (+)

(Koeffizienten A-D beziehen sich auf eine Referenzgeschwindigkeit von 90 km/h)

1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Prifstand und fixieren Sie es.

2 Rufen Sie das Men(l LAST- ’& Simulations-Parameter eingeben 7 &:Ei gﬂ
SIMULATION und danach den : : S
Mentpunkt FAHR-SIMULATION ‘ Messungen ‘ Sitaulationsan . |
auf. 1
- Es erscheint folgender Bild- T B DR ———
schirm: I o ogein Koufl8 [ .| W

I o o mmm
3 Geben Sie die Parameter Uber die T 0 i e
. C LlUcDamTest = s =
Zifferntasten in die Eingabefelder L Pisiandenieben | wase [ .-k
. . Letzte Messung anzeigen . Steigung [ ———,| %
ein, oder, falls vorhanden, laden Cetitse  Fige— W
Sie diese aus der Datenbank mit 1
der Taste <F6 DATENBANK>. B ,
4 Betatigen Sie den Button [ peem [ M ]| s

<F8 WEITER>.

a3

- Es erscheint der Messbildschirm.
5 Starten Sie die Messung.

6 Mit dem Wechselbutton <F6> wird die gra-
phische Aufzeichnung der Messung gestartet
bzw. gestoppt.

Tisaopen ['C

TaI'Cl

10000

co o

‘ =
Sollwert +/- | Start

e ” N I

Bei Prifungen mit E-Maschinen sind beim Beschleunigen einer nicht angetriebenen Achse 1...1,2
m/s? moglich. Dies entspricht einer Masse von ca. 700 kg pro Achse.

9.1.5

BA053401-de

Konstante Motordrehzahl

Bei der Betriebsart Konstante Motordrehzah/ wird der Prifstand so geregelt, dass die Motor-
drehzahl des Fahrzeugs unabhéngig von der vom Fahrzeug aufgebrachten Zugkraft und
Geschwindigkeit konstant bleibt. Der vorgewahlite Sollwert (n-Soll) wird unabhangig von der vom
Fahrzeug eingeleiteten Zugkraft bis zur max. Prifstandsmotorkapazitét eingeregelt.
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1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Prifstand und fixieren Sie es.

2 Rufen Sie das Men( LAST-SIMULATION und '"
danach den MenUpunkt KONSTANTE MO- _—
TORDREHZAHL auf. IMe=shgen Simulationsart Parameter

- Es erscheint folgender Bildschirm:
Konst. Zugkraft

[
3 Geben Sie den Sollwert der Motordrehzahl - | JilCEEEREEl . cccninget |
Solliber die Zifferntasten in das Eingabefeld | ISl = s
- e - S |
| i |
[ ]

L

| nsol [l 3500] Umin

Konst. Motordrehzahl

ein.

4 Betéatigen Sie den Button <F8 WEITER>.
- Es erscheint der Messbildschirm.

5 Starten Sie die Messung.

6 Mit dem Wechselbutton <F6> wird die gra-
phische Aufzeichnung der Messung gestartet
bzw. gestoppt.

= F5|
Sollwert +/- ~ Start

9.1.6 Stillstand

Dieser Menupunkt aktiviert die Abbremsung des Rollensatzes durch ein definiertes Bremsmoment
der Wirbelstrombremse.

BA053401-de
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9.2

9.2.1

Motorleistung messen

Unter diesem MenuUpunkt wird die Motorleistung des Fahrzeugs ermittelt. Nach Anwahl dieses
MenUpunktes erscheint folgender Auswahlbildschirm. Die einzelnen MenUpunkte kdnnen Sie Uber
die Cursor-Tasten oder die Maus anwahlen. Die MenUpunkte werden nachfolgend erklart.

o Kontinuierliche Messung
e Diskrete Messung
e | etzte Messung anzeigen

Letzte Messung anzeigen

Wird die letzte durchgefiihrte Messung nicht gespeichert und das Messmenu verlassen, kann tUber
“Letzte Messung anzeigen" die Messung wieder angezeigt werden. Beim Verlassen des LPS
Programms wird der temporare Speicher (bzw. die letzte durchgeflhrte Messung) geléscht.

Nur bei der kontinuierlichen und diskreten Messung aktiv!

9.2.2

BA053401-de

Kontinuierliche Messung

Bei der kontinuierlichen Messung wird die maximale Leistung ermittelt und die Motorleistung nach
DIN 70020, EWG 80/1269, ISO 1585, SAE J1349 oder JIS D1001 ECE, DIN, EWG oder ISO
(Option), je nachdem, welche Einstellung unter 'Leistungs-Korrektur' ausgesucht wurde, errechnet.
Die Kurven fur Rad, Schlepp- und Motorleistung werden graphisch dargestellt. Falls der Luftdruck
und die Temperatur berlcksichtigt, bzw. gemessen wurden, wird die Motorleistung als
Normleistung dargestellt.

1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Prifstand und fixieren Sie es.

2 Rufen Sie das Ment MOTORLEISTUNG MESSEN und danach den MenUpunkt
KONTINUIERLICHE MESSUNG auf.
- Es erscheint folgender Bildschirm:
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=l
F3
=X _ Fahzeugdaten B[S
Motor-Typ: |Q Otto | Diesel ‘ ’9) Wankel |
Aufladung: |Q Kein / mech. Lader | |9) Turbo (luftgekiihit) ‘ | Turbo (wassergekiihit) |
Getriebe: |® Schaltgetriebe | [ @ Automatik |
Schlupf: | ® Kein Schiupf | | @ schiupf messen | |® Eingae |
Antrieb: (@ Front-antrieb | | @ Heckantrien | | ® Airac-Antrieb |
Leistungs-Klasse: |g 100kW ‘ |g 150KV | | @ 200kW | ‘ ) 250kW ] ’Q 300kW ‘ |°J 500kW J
Leistungs-Korrektur: | 1 _ _
Zusatz-Faktoren: f, 0, [%] Py, [kW]
Grenzwerte: Yy, Tk . (U] Towc €1 [
Rotierende Masse: |g Standard-Masse | I@ Masse ermitteln ‘ [@ Eingabe |
Sonstiges: |Q Haldex-Kupplung | [Kgr/lalﬂsioffdichte 780,0

3 Wahlen Sie die Fahrzeugdaten aus, oder, falls vorhanden, laden Sie diese aus der Datenbank
mit der Taste <F6 DATENBANK>.

4 Betéatigen Sie den Button <F8 WEITER>.

5 Wahlen Sie die Drehzahlquelle oder
den Drehzahlaufnehmer und die entspre-

Drehzahl-Quelle

chenden Schaltflachen aus. fopscimetr ]
6 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>. - | — 3
1o Zytoar
100 [nicht erforderiich |
el Met-Stelle
fs [Triggerzenge an Zundkerze E|
20 Zundungsar
o [Einfunkenspule |

Drenzah rrir]
Arbeltsvertahren

== I a i
e

F3
zurlck

7 Das Fahrzeug sanft, aber kont|rju|erl|oh bis in M“Z
den vorletzten Gang beschleunigen. il

- Sobald die Startgeschwindigkeit erreicht s ‘ ‘
wird, wechselt die Analoganzeige auf grin. 5

8 Dann Vollgas geben. Achten Sie darauf,
wahrend der Hochschalt-Phase nicht Gber
50 km/h zu beschleunigen, da sonst die
Messung gestartet wird, bevor der Prifgang
erreicht ist. -

150

100

9 Kurz nach Erreichen der Nenndrehzahl des i 8 | :
Motors das Gas leicht wegnehmen und aus- & 2

kuppeln. = ook Pasen ") -- ....j
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@ Uber den Button <F6 LADEN> kénnen gespeicherte Messungen geladen und im Hintergrund an-
1 gezeigt werden. Es kdnnen max. 3 Zusatzkurven im Hintergrund eingeblendet werden.

10 Nach erfolgter Messung werden die Motor- ”E‘;M T — . ‘
leistung und das Drehmoment (falls ein Dreh- — —-
zahlsignal vorhanden ist) angezeigt.  pummmumnpy T s T s

b T P-Mot 4833 ps
. . G 8 [ e R
Die Motorleistung ergibt sich aus der Rad- 1 e o
leistung plus der Schleppleistung, die nach \ = \
. . o T bei 43 Ulmin
dem Auskuppeln automatisch ermittelt wer- | ' 1 EHEY
den. sl (M 1205)10
. Umgebungswerte:
11 Zur Auswertung der Messung siehe Ab- . T 298]
: u . 3 0 g e ©5,3 I
schnitt " laentische Funktionen' und Ab- / o g
K n ; ] Al Pue .2 | hPa
schnitt " Leistungskurver?'. - e ‘ HHH P [ 20Z]0Pa
0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000

06.06.2003 11:24

o
[ 5 76| Kurven-  F7 ] =l |
‘wlederhaianF xAchse =v | Auswahl ‘Noﬂniemng ‘I. 4. ‘. -
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9.2.3 Diskrete Messung
4
1 Nur in Verbindung mit Wirbelstrombremse.
4

FUr Motorradprtfung nicht empfohlen.

Mit der diskreten Leistungsmessung ist es méglich, in Abhangigkeit von der Geschwindigkeit oder
der Drehzahl, vordefinierte Punkte anzufahren und zeitlich zu halten. Diese anzufahrenden Punkte
mussen vor Beginn der Prifung eingestellt werden.

Die Start- und Endgeschwindigkeit bzw. Drehzahl sowie die Schrittweite der Messung und die
Haltezeit werden vom PrUfer vorgegeben.

Unter Haltezeit versteht man die Zeit, in welcher der Prifstand die angefahrene Drehzahl bzw.
Geschwindigkeit konstant halt. Die Haltezeit sorgt fUr einen stabilen Messpunkt, der gentigend
Zeit, z.B. fur die Verbrauchsmessung, 1&sst.

Die Start-Haltezeit erleichtert den Einregelvorgang. Dies liefert exaktere Messergebnisse bei
aufgeladenen Motoren, deren Lader haufig verzogert ansprechen.

1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Priifstand und fixieren Sie es.

2 Rufen Sie das Meni MOTORLEISTUNG & Parameter fur Diskrete Leistungsmessung E‘
MESSEN und danach den MenUpunkt DIS-
KRETE MESSUNG auf. @) Messung tber der Drehzah! | () Messung tber der Geschwindigkei
- Es erscheint folgender Bildschirm:

4 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>.

Zus#tzliche Haltezeit vor Beginn der Messung [s]

Start-Geschwindigkeit (km/h] 0

3 Wahlen Sie die Messungsart aus und geben —_— ‘ ﬁ
Sie die Parameter Uber die Zifferntasten in e | 100,0
die Eingabefelder ein. Baecriiastn G i \ 0,0
Haltezeit {s] ‘ 5

| 2

B ol | | |
5 Wahlen Sie die Fahrzeugdaten aus, oder, INSEA  rehceugdaten |98 |
falls vorhanden, laden Sie diese aus der Da- "= eow | [slow o o
tenbank mit der Taste <F6 DATENBANK>. . —_— .
6 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>. s R | (B I

Arieb: @ Frort-Antied |9 Heck-Aniried @  Alrac-Anirieb

e o 0w | o ow | o 200w @ 2s0mw @ wow | @ soxw

i o WEONEN WESWW NSO WESWN WS

Sharote i 3 [ 1 o 0,00 P joM) [

S Ve o) 300] e 7500 Tufc]

Eingabe

I st Mo ©  StandardMasse | 9 Messe emitein

©

Sonsiiges @ Haicexippiing | Kronstafdicie
]

50,0
F8| F8
[ RS A [ | | I

BA053401-de



70

7 Wahlen Sie die Drehzahlquelle oder
den Drehzahlaufnehmer und die entspre-
chenden Schaltflachen aus.

8 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>. =

& Drehzahl-Konditionierung EIJ

& 36 Drehzahl-Quelle

[opazimeter |

Drehzahlaufnehmer
[ [ |

Zylinder
[nicht erforderiich |

Mek-Stelie
[Triggerzange an Zindkerze |

Zundungsan
[Einfunkenspule B

Arbeitsverfahren

ObTermperatur ['C]

zuriick %

9 Langsam und gleichm&Big bis zur Start-

. . ) Fahrzeug auf
Geschwindigkeit beschleunigen.

50 km/h beschleunigen

10 Vollgas geben wenn die Start-Geschwindig-
keit erreicht ist. 5
Der Prufstand beginnt, Messdaten aufzu-
nehmen. Die Messung sollte ohne Schalt-
vorgang im vorletzten oder letzten Gang er-
folgen.

150

100

- 1 O O O O O OO I Y O O

zw

o ANEEE

MM--HIIIIH

Uber den Button <F6 LADEN> kénnen gespeicherte Messungen geladen und im Hintergrund an-
gezeigt werden. Es kénnen max. 3 Zusatzkurven im Hintergrund eingeblendet werden.

BA053401-de

11 Bei voll durchgedricktem Gaspedal wird hier der erste eingegebene Messpunkt angefahren.
Die Wirbelstrombremse hélt die Geschwindigkeit bzw. die Drehzahl 5 Sek. (bzw. entsprechend
der vorgewahliten Haltezeit) und legt die Messung dieses Punktes ab.

12 Danach 16st sich die Bremse wieder und der nédchste Messpunkt wird angefahren. Der Prifer
gibt wahrend der gesamten Prifung Vollgas.

13 Wenn alle Messungen erfolgt sind, weist die Statuszeile den Anwender mit der Meldung
"Kupplung dricken" darauf hin, dass ausgekuppelt werden kann.

14 Zur Aus"vverturlg der Messung "Siehe Ab- Ehm Leistungs-Messung beendet § ‘
schnitt " /dentische Funktionen" und Ab- e ,
SChI’]i’[t "Le/:SfUngSkU/’Ven". & Prr—— P-Norm® J33 | ps ‘
=y oEm
gl P-Schiepp | 55.5 | PS
bei 1830 | umin |
301 kmm |
81 B /\’ ‘ ek [ ’V‘—?QS: Ulmin ‘

| 575 | kmh

= \ * Kormekdur nach 1SO 1585
gt \ Moty 482 ] kg
Umgebungswerte:
- O 23.1]%c
" 243]c

5.1]% |
9483 ] hPa
Pyt 4.3 ] hPa

) I T ST O RO Y I

20.03.2003 9:25

=T T

Fel Kurven-

‘ 3|
wiederholen ”x-Achse=v Auswah|
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9.3 Elastizitats-Messung
Mit diesem MenUpunkt kann die Elastizitat des Motors gepruft werden. Nach dem Aufrufen der
Elastizitats-Prifung werden wie bei der Fahrsimulation das Gewicht (Masse) des Fahrzeuges und
die Fahrtwiderstande eingegeben. In dem folgendem Bildschirm die Start- und Endgeschwindigkeit
der Messung eingeben. Nach dem Bestatigen mit der Taste <*> bzw. <Return> kann die Prifung
beginnen.
1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Prifstand und fixieren Sie es.
2 Rufen Sie das Men( ELASTIZITATS- 7 e
MESSUNG auf. _&—Elgl
- Es erscheint folgender Bildschirm: Messungen Parameter
3 Geben Sie die Parameter Uber die Ziffern- T
tasten in die Eingabefelder ein, oder, falls | otodeiingmessan | 0
vorhanden, laden Sie diese aus der Daten- I | o
bank mit der Taste <F6 DATENBANK>. = o o
Masse 1200,0
4 Betétigen Sie den Button <F8 WEITER>. N - -
Geblase [ 1]
wstat [ 50,00 kmh
| Pewy Pl [ | | Dl
@ Mit den Cursor-Tasten <4> und <T> kénnen Sie zwischen den Werten wechseln. Falsch eingege-

bene Zeichen kénnen Sie einzeln mit der Taste <BACKSPACE> I6schen. Ein ganzes Feld kénnen
Sie mit der Taste <ENTF> I6schen.

5 Im gewinschten Gang anfahren und vor
Erreichen der Startgeschwindigkeit, Vollgas Avtuste Messung ]

geben. EEEE

Der Prufstand fangt an die Zeit aufzunehmen. Moo Gpersint

6 Die Dauer der Messung und die Messwerte
werden angezeigt.
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9.4

9.4.1

BA053401-de

Tacho-Kontrolle

Mit diesem MenUpunkt kann der Tachometer des Fahrzeuges getestet werden, wenn das
Geschwindigkeitssignal von der Antriebsachse abgenommen wird. Dabei kdnnen folgende
Funktionen Uberprft werden.

Fahrzeug-Geschwindigkeit
Kilometerzahler

Fahrzeug-Geschwindigkeit

Mit diesem MenUpunkt kénnen zehn frei wahlbare Tacho-Sollgeschwindigkeiten eingegeben
werden, die nacheinander angefahren werden. Eine Grundeinstellung wird bei der Prifstands-
Konfiguration vorgenommen.

y
2

Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Prifstand und fixieren Sie es.

Rufen Sie das Menli TACHO-KONTROLLE
und danach den MenUpunkt FAHRZEUG-
GESCHWINDIGKEIT auf.

- Es erscheint folgender Bildschirm:

Mit der Taste <F6 BEARBEITEN> konnen die
Sollgeschwindigkeiten geéndert werden.

Der Wert v-ist zeigt die momentane Ge-
schwindigkeit des Fahrzeugs auf den Rollen
an. Die Sollgeschwindigkeit v-Tacho muss
nach dem Fahrzeugtacho angefahren wer-
den.

Betétigen Sie den Button <F8 START>.

Fahrzeug auf die angezeigte Sollgeschwin-
digkeit beschleunigen. Richten Sie sich dabei
nach dem Fahrzeugtachometer.

Wird die Geschwindigkeit 3 Sekunden kon-
stant gehalten, wird der Wert automatisch
Ubernommen.

Ansonsten den Messwert mit

<F8 BESTATIGEN> speichern.

Die Anzeige springt zur nachsten Soll-
Geschwindigkeit.

FUr jede weitere Sollgeschwindigkeit die
PrUfung wiederholen.

| | -

Relative Abweichung [%]

wTacho [k

i

Mit der Taste <F5 ZURUCK> wird zur vorherigen Sollgeschwindigkeit zurickgesprungen.
Mit der Taste <F7 UBERSPRINGEN> wird zur nachsten Sollgeschwindigkeit gesprungen.
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9.4.2

8 Wurde die letzte Messung durchgefihrt, so
erscheint am Bildschirm eine tabellarische
Auflistung der Soll- und der Ist-Werte der
Geschwindigkeiten, sowie eine graphische
Darstellung der Messwerte mit der relativen
und absoluten Abweichung.

9 Mit dem Button <DRUCKEN> oder mit der
Taste <F12> wird ein Ausdruck der Messung
gestartet.

10 Mit <F5 WIEDERHOLEN> kann die Messung
wiederholt werden.

<F6 BEARBEITEN>:

1 Andern Sie die Sollgeschwindigkeit mit den
Zifferntasten und bestatigen Sie mit <RE-
TURN>.

2 Mit den Cursor-Tasten <> und <T> kénnen
Sie zwischen den Werten wechseln.

3 Falsch eingegebene Ziffern kbnnen Sie ein-
zeln mit der Taste <BACKSPACE> I6schen.
Ein ganzes Feld kénnen Sie mit der Taste
<ENTF> I6schen.

4 Speichern Sie die Anderungen mit der Taste
<F8 UBERNEHMEN>.

Kilometerzahler

I —— atciz
g () Tacho-Test (Geschwindigkeit) i‘;lﬂ
#

«Tacho fkmi] MeRwerte [km/h]

wist [km/n]

1734

Soss

elalive Abwlchung [%]

1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Priifstand und fixieren Sie es.

2 Rufen Sie das Menli TACHO-KONTROLLE
und danach den Menupunkt KILOMETER-
ZAHLER auf.

- Es erscheint folgender Bildschirm:

3 Geben Sie den Kilometerstand Uber die Zif-
ferntasten in das Eingabefeld ein.

4 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>.

mesao e b |
gg‘i Kilometerstand eingeben
Messungen PriifgroRe .
| Lastomadton | — —I
 Motonssngmessen | ronwrtne
Kilometerzéhler N—
[ Tochokonrole "
L
R C
werer " [N |
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5 Legen Sie nun eine beliebig lange Strecke
mit dem Fahrzeug auf dem PrUfstand zurlck
und vergleichen Sie die Werte auf der Anzei-
ge des Fahrzeuges und auf dem Monitor.

6 Mit dem Button <F5 TRIP START> wird der
Kilometerzahler-Test gestartet.

7 Mit dem Button <F6 TRIP STOP> wird der
Kilometerzahler-Test gestoppt.

8 Mit dem Button <F7 TRIP RESET> wird der
Kilometerzahler-Test auf Null zurlickgesetzt.

9 Mit <ESC> wird der Kilometerzahler-Test
beendet.

b~

9.5 Lastanpassung (Option)

l Nur in Verbindung mit Wirbelstrombremse.

Uber diesen Men(ipunkt kénnen verschiedene Anpassungen durchgefiihrt werden; z. B. kénnen
hier Priifstandskoeffizienten ermittelt werden. Die iterative Koeffizientenanpassung kann nach
folgenden Normen durchgeflhrt werden, wobei vor der Durchfiihrung der Anpassung das
Fahrzeug in der Fahrzeug-Datenbank definiert werden muss.

- Nach Aufruf des Menupunktes LAST-ANPASSUNG erscheint folgende Funktions-Auswahl:

e ECE
e SAE J2264

BA053401-de
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9.5.1 Koeffizientenanpassung nach ECE
1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Priifstand und fixieren Sie es.
2 Rufen Sie das Menu I_“AST-ANPASSUNG &Z”J_,
und danach den Menupunkt ECE auf.
- Es erscheint folgender Bildschirm: Messungen MeRverfahren S
8 Geben Sie die Parameter Uber die Zifferntas- | psrssummmm —J
ten in die Eingabefelder ein, oder, falls vor- P — g B
handen, laden Sie diese aus der Datenbank [ | P S
mit der Taste <F6 DATENBANK>. = e N 5
4 Betatigen Sie den Button <F8 WEITER>. [ A
- Es erscheint der Messbildschirm.
| Py Pl | | | Dl
@ Mit den Cursor-Tasten <> und <T> kénnen Sie zwischen den Werten wechseln. Falsch eingege-

bene Zeichen kdnnen Sie einzeln mit der Taste <BACKSPACE> I&schen. Ein ganzes Feld kdnnen
Sie mit der Taste <ENTF> l6schen.

5 IIfe%)hleunigen Sie das Fahrzeug auf 110 &EIJ
m/h.

Delta-v [km] | t-soll(s] | tist[s] | Fehier [%] Herallons-Zyklus 1
100,00...90,00 1669 - Verfahren ECE
6 Nach erreichen der angezeigten Sollge- e | = :: b Fitoo
schwindigkeit wird der Ausrolliversuch (Gas e s m oo oo ouai A | ozroiow
. . 50,00... 40,00 3,550 . — Koeffizient B ... 2400 KW
wegnehmen und auskuppeln) eingeleitet. P T YTy e : KocTaeni C e 1200010
30,00... 20,00 5403 e P Masse 907.0 kg
100
Der Prifstand wird entsprechend dem ein- o (S LLTLTITEPTETETTT]
gestellten Simulationsmodell abgebremst. ®
Bei jedem Intervall wird die Ist-Zeit (ECE) » i [ P
gemessen und angezeigt. HHH A
" o 10 7-2-0_.—30 40 50 B0 O @0 a0 100
T T T I R T |

7 Wiederholen Sie die Schritte 5 und 6 bis alle Intervalle im griinen Bereich liegen.

Bei der iterativen Koeffizientenanpassung nach ECE-Norm erfolgt die Bewertung pro Intervall. Be-
zogen auf die Sollzeit wird der Zeitfehler berechnet und ausgegeben. Ist der Zeitfehler im Toleranz-
bereich, wird die Zeile in griin angezeigt, liegt er auBerhalb des Toleranzbereichs, wird die Zeile in
rot angezeigt. Der Prifstand wiederholt automatisch die Koeffizientenanpassung, bis alle einge-
stellten Intervalle im grinen Bereich liegen, bzw. bis die max. eingestellte Anzahl von Durchldufen
(standardmaBig 6) durchgefuhrt wurden.
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9.5.2 Koeffizientenanpassung nach SAE J2264

1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Prifstand und fixieren Sie es.
2 Rufen Sie das MenU I_“AST-ANPASSUNG &EJ_,
und danach den MenUpunkt SAE J2264 auf.

- Es erscheint folgender Bildschirm: Messungen MeRverfahren S

3 Geben Sie die Parameter Uber die Ziffern-

[ e —
tasten in die Eingabefelder ein, oder, falls [ — g B
vorhanden, laden Sie diese aus der Daten- | Easistatetiessing | o [555%
bank mit der Taste <F6 DATENBANKS. = e EIOO 9
| WeDenTest

4 Betéatigen Sie den Button <F8 WEITER>.
- Es erscheint der Messbildschirm.

I oo . "] N © |

@ Mit den Cursor-Tasten <> und <T> kénnen Sie zwischen den Werten wechseln. Falsch eingege-
1 bene Zeichen kdnnen Sie einzeln mit der Taste <BACKSPACE> I&schen. Ein ganzes Feld kdnnen
Sie mit der Taste <ENTF> l6schen.

5 Beschleunigen Sie das Fahrzeug auf &, Fahrzeug auf 110 km/h beschleunigen EIJ
1 10 km/h Delta-v (km/h] | t-soll[s] | tist[s] | Fehler [%] Heralions-Zykus 1
400,00...90,00 1,569 - Verfahren SAE J2264
6 Nach Erreichen der angezeigten Soll- e | = :: b Fitoo
geschwindigkeit wird der Ausrollversuch (Gas e ae o = —= T
wegnehmen und auskuppeln) eingeleitet. S o e e : Rootan ¢ |2 at0r
Der Prifstand wird entsprechend dem ein- i [ I o
gestellten Simulationsmodell abgebremst. o (LT CET T
a0 .)/
i . . ;(/,;ﬁ .
o 10 7‘2-0_.—; 40 50 B0 O @0 a0 100
T O I R |

7 Wiederholen Sie die Schritte 5 und 6 bis alle Intervalle im griinen Bereich liegen.

Bei der iterativen Koeffizientenanpassung nach SAE-Norm erfolgt die Bewertung erst, nachdem

alle Intervalle eines Durchlaufs durchfahren wurden. Hierbei erfolgt keine farbige Bewertung der
1 Fahrwiderstandsfehler, die Bewertung wird jedoch am Prifungsfortschrittsbalken angezeigt (grin =
OK, rot = nicht OK).
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10

10.1

10.1.1

Einstellungen

Datenbank

Mit dem MenUpunkt DATENBANK konnen die Leistungskurven, die Zeit-Diagramme, die
Fahrzeugdaten, die Lastsimulations-Profile und die Fahrzyklus-Daten verwaltet werden.
Durchgefiihrte Tests kdnnen Uber die entsprechenden MenUpunkte wiederangezeigt und
ausgedruckt werden. Im Folgenden wird beschrieben, wie Daten in die jeweilige Datenbank
eingegeben, sowie gedndert und geldscht werden kénnen.

1 Betatigen Sie den MenUpunkt DATENBANK.

- Es 6ffnet sich folgender Bildschirm: _—_ 2=
2 Wahlen Sie die gewlinschte Datenbank aus. =i Auswahl

Leistungskurven

Zeit-Diagramme
Fahrzeugdaten

Fahrzyklus-Daten

Identische Funktionen

Buttonbeschreibung
Aufraumen F5 o Uber diesen Button kdnnen die Datensétze (iber das Datum aus der
Datenbank entfernt werden.
schen Fel® Uber diesen Button kénnen Datensétze aus der Datenbank entfernt wer-
den.
o Uber diesen Button kénnen Datensétze aus der Datenbank exportiert
Sxpoit 7 werden.
Import Fal® Uber diesen Button kénnen Datensétze aus der Datenbank importiert
P werden.
Aufrdumen

Leistungskurven & Zeit-Diagramme
1 Geben Sie das Datum ein und bestatigen Sie Daten l6schen die alter sind als ...
mit <ENTER>.

2 Mit <ESC> verlassen Sie dieses Fenster Datum: [ - - ]
ohne die Datensatze zu l6schen.

BA053401-de
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Fahrzyklus-Daten
1 Um die Daten der letzten 7 Tage zu l6schen,
wahlen Sie JA.

2 Wahlen Sie NEIN, wenn Sie den Datensatz
nicht I6schen mochten.

Léschen
1 Waéhlen Sie die gewlnschte Datenbank aus.
- Es erscheint der Datenbank-Browser:

2 Wahlen Sie mit den Cursor-Tasten oder der
Maus einen Datensatz aus.

3 Um einen markierte"n Datensatz zu l16schen,
driicken Sie <F6 LOSCHEN>.

- Es erscheint folgende Sicherheitsabfrage:

4 Um den Datensatz zu 16schen, wahlen Sie
JA.
- Der Datensatz wird aus der Datenbank
geléscht.

Export
1 Waéhlen Sie die gewlnschte Datenbank aus.
- Es erscheint der Datenbank-Browser:

2 Wahlen Sie mit den Cursor-Tasten oder der
Maus einen Datensatz aus.

3 Um einen markierten Datensatz zu exportie-
ren, dricken Sie <F7 EXPORT>.
- Folgendes Fenster 6ffnet sich.

4 Geben Sie ein Dateiname ein und ggf. wah-
len Sie einen Pfad aus.

Bestatigen sie mit <SPEICHERN>.

)]

Alle Daten mit Ausnahme der letzten 7 Tage werden
geloscht

Wollen Sie das wirklich ?

Mein |

@Ps 30

S
& [ e Datensatz auswahlen ton "|
0

2002 AB Avant TDI 2.5
| 27.082002] e
23112000 1107 D
01022001 1551 K
23112000 1503 K

Triager
[Trager

he 911 Carrera 4
[Toyota Starlet

oyota Starlet |
Peugeot 408 HDI |

Sl —

‘ Frﬁgaﬁooo F5| I8schen F6| Export FT| Import

| o

Datensatz wird geldscht

i: Wollen Sie das wirklich ?

Ja | Nein
Leistungskurve exportieren K E3
Speichern in: |@ Expart j |‘j<|
[rateiname: |Peugeot 405 Speichern I
Dateityp: ILeistungskurven j Abbrechen
™ Mit Schreibschutz dffnen
4
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Die Datensétze werden auf der Festplatte unter C:AMAHA\*LPS-Typ*\Export\... gespeichert.

Import

1 Wahlen Sie die gewlinschte Datenbank aus.
- Es erscheint der Datenbank-Browser: Suchenin: | 3l Impot =l =1

2 Betatigen Sie die Taste <F8 IMPORT>. (=] Peugeat 40 HDIkd

.. . Taovota Starlet diskret lkd
- Folgendes Fenster 6ffnet sich.

3 Wahlen Sie mit den Cursor-Tasten oder der
Maus einen Datensatz aus und &ndern Sie
ggf. den Pfad.

4 Importieren Sie den Datensatz mit <OFF- Dateiname: [T oyota StarletId Ofinen_ |
NEN>. Dateityp: ILeistungskurven j Abbrechen

™ Mit Schieibschutz ffnen

2

Die Datensétze werden standardmaBig von C:\MAHA\*LPS-Typ*\Import\... aus importiert.
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10.1.2
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Leistungskurven

1 Rufen Sie das Menli DATENBANK und da-
nach den MenUpunkt LEISTUNGS-KURVEN
- Es erscheint der Datenbank-Browser: (8 !

2 Wahlen Sie mit den Cursor-Tasten oder der | 4|
Maus einen Datensatz aus.

3 Offnen Sie den Datensatz durch Doppel- HEH
klicken oder Driicken der Taste <ENTER>.
- Es erscheint der Messbildschirm.

Buttonbeschreibung
1. EBENE
wiederholen F5
X-Achse=v F6
Kurven

Auswahl 7
Normierung F8
2. EBENE

Cursor F5
Zoom out F6
Einheiten F8
3. EBENE
Speichern F5
Laden F6
In den

Hintergrund Fe
Excel

Export .

Turssooomow mE x|

S 47217 Leistungs-Messung beendet _

| P-Mot
| P-Rad

600
=
g

S A
10020
8 : 0g
Umgebungswerte:
& Jromall 245]c
g SO 253] ¢
Hue 6521 %
R Pue 9445 | nPa

7
o Pyt 20.2 | nPa

0 1000 2000 3000 4000 5000 6000 7000 8000
Ll 06.06.2003 11:24

F6 Kurven-

ume)
F5 6 1 F8 |
wiederholen  x-Achse =v | Auswahl ‘ Normierung I . \L . hJ & J

Uber diesen Button kann die Messung wiederholt werden.

Uber diesen Button kann die Anzeige der x-Achse zwischen Geschwin-
digkeit und Drehzahl umgeschaltet werden.

Uber diesen Button kann die Anzeige zwischen Kurven-Auswahl und
Maximale Werte umgeschaltet werden.

Nach Betéatigung dieses Buttons kdnnen aus einer Liste verschiedene
Norm-Berechnungen gewahlt werden.

Uber diesen Button wird der Cursor ein-/ausgeblendet.
Der Cursor kann mit der Maustaste verschoben werden.

Uber diesen Button wird das Originalbild schrittweise wieder angezeigt.

Uber diesen Button kénnen die Einheiten gedndert werden.

Uber diesen Button kénnen die Anderungen gespeichert werden.
Uber diesen Button kann eine gespeicherte Messung geladen werden.

Uber diesen Button kann eine geladene Messung im Hintergrund ange-
zeigt werden.

Uber diesen Button kénnen Leistungskurven als Textdatei exportiert
werden.
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4. EBENE

Fahrzeug-

Daten F (e

Drehzahl-

Einstellung F6]e

P-Schlepp

Wizzard 7

Wizzard

beenden F7

Kurvenauswahl

1 Betéatigen Sie den Button <F7 KURVEN-
AUSWAHL>.
-> Es erscheint folgender Bildschirm:

2 Mit den Tasten 1 bis 4 oder den entspre-
chenden Buttons kénnen die einzelnen Leis-
tungskurven ein- oder ausgeblendet werden.

3 Mit den Tasten 5 bis 7 oder den entspre-
chenden Buttons k&nnen max. 3 weitere
Leistungs-Messungen (Drehmoment und
Motorleistung), falls geladen, im Hintergrund
ein- oder ausgeblendet werden.

4 Mit den Auswahlfeldern oder den entspre-
chenden Buttons kénnen max. 3 weitere Zu-
satzkurven, falls geladen, im Hintergrund ein-
oder ausgeblendet werden.

5 Mit <F7 MAX. WERTE> werden die Maxi-
malwerte wieder angezeigt

Uber diesen Button kénnen die Anderungen gespeichert werden.

Uber diesen Button kann eine gespeicherte Messung geladen werden.

e Uber diesen Wechselbutton besteht die Mdglichkeit, die Leistungskurve
(P-Schlepp) durch Extrapolieren zu glatten und zu speichern.

B Lps 3000 =}
ﬂgl aw Leistungs-Messung beendet ﬂ:”l
H © P-Schiepp z
© P-Norm 3
UL |

= M-Norm +

P-Rag (V] =

# Hintergrund 1 s
= =

F il
I

gt

100

50
T

o

I I I I I
o 1000 2000 3000 4000 5000 B000

70
n Wmin]

|wiederhole$|5| x-Achse = \f‘l Max. Wertenl Norrmerungsali -_I/_J-g;D_J
[ LPs 3000 =
B Loistungs Messung beondol IR

Y=

© P-Rad

L

250

P-Ras W]

lepp
© P-Norm

I

200
T

= M-Norm

© Hintergrund 1

150
T

|
ol =

100
l:|
f

50
T

o

I I I I |
o 1000 2000 3000 4000 5000 6000

700
niuming
|wiederhole$|5| x-Achse = \Frsl Max. Wertenl Norrmerunsali - I/ - @ E

B LPs 3000

- £
ggt Leistungs-Messung beendet 1 P

- P-Rad 1
© P-Schiepp z
© P-Norm s
1Es = M-Norm .
o Hintergrund 1 s

250

200
T

150

100

(Zundzetpunkt
[Drosselkiappen-Stellung

50
T

o

I I I I |
o 1000 2000 3000 4000 5000 6000 T000

nUmin]

|wiederhole$|5| x-Achse = \Frsl Max. Wertenl Norrmerunsali -ﬂ-gﬂ
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Die Zusatzkurven kdénnen nur angezeigt werden, wenn die entsprechenden Sensoren und Mess-

gerate angeschlossen sind.

BA053401-de

Normierung

1 Betéatigen Sie den Button <F8 NORMIE-
RUNG>.
- Es offnet sich folgendes Auswahlfeld:

2 Wahlen Sie die gewlnschte Hochrechnung
der Motorleistung aus.
Die Leistung und das Drehmoment werden
nach der gewinschten Norm berechnet und
angezeigt.

3 Mit den Tasten 5 bis 7 oder den entspre-
chenden Buttons k&nnen max. 3 weitere
Messungen, falls geladen, im Hintergrund
ein- und ausgeblendet werden.

Laden
1 Betatigen Sie den Button <F6 LADEN>.
- Es offnet sich folgendes Auswahlfeld:

2 Wahlen Sie wohin die gewlinschte Messung
geladen werden soll.

- Der Browser der Datenbank &ffnet sich:

3 Wahlen Sie mit den Cursor-Tasten oder der
Maus einen Datensatz aus.

4 Offnen Sie den Datensatz durch Doppel-
klicken oder Dricken der Taste <ENTER>.

E@ Leistungskorrektur auswahlen ’

PNomn* | 530.7]Ps
|

1000

P-Mot 48 59 ps
P-Rad

§ = P-Schlepp
bei
8 bei 4383 | umin
1585 | kmh
e ™ Korrektur nach DIN 70020
g |1 Keine Leistungskorrektur i 12001 ka
|
2 DIN 70020
| e e ——— 245 ¢
I 3 EWG 8011269 S Tt
& fosa 253170
4150 1585 a _b552]% |
oA IRASERSEE= e n ] 3945 ] ea |
- A T Jsusotool. e ., 20.2 | hPa
0 1000 2000 3000 4000 5000
S SAE J'1349 06.2003 11:24

M F = >
‘wiederholenFst-Achse =y ‘15:%‘2;.

e’ [ 4 I

E\Txf Auswahlen wohin die Kurve geladen werden soll
| gammana: : \

PNom* | 530.7|ps |
P-Mot | 488, 9 PS ‘
P-Rad

gt P-Schiepp _
bel
- £ 1 ) bei 4383 | Uimin
1585 | kmh
i * Komrkaur nach DIN 70020
g || memren 1200 kg |
Umgebungswerte: |
el o Tores 24kl
gt ! Vordergrund ] 7::: — 259] %
2 Hintergrund 1 ARNRRES o ud H 6521w
; i Pa 899SIt |
SC 1 SHntSpRGE2 | Pt 202 hPa
0 1000 - €00 7000 8000
4 Hintergrund 3 n [me] 06.06.2003 11:24
w = cel | 2
Speichem | Laden mernrund IBM ‘I TH‘H-“‘ "
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Excel Export

Uber diesen Men(ipunkt kénnen Leistungskurven als Textdatei exportiert werden.

1 Betatigen Sie den Button
<F8 EXCEL EXPORT>.
- Es erscheint folgender Bildschirm:

2 Geben Sie Fahrzeugdaten und Informationen
in die Eingabefelder ein.

3 Betatigen Sie den Button <F8 FERTIG>.

g@:&; Informationen eingeben

eugeot 406 HDI

Kennzeichen:  [reat_4

Fahrzeug-Typ:

Prilfer: [

[Beispielsmessung 4

Bemerkung:

[ [ [ Ei [ ] bl

4 Geben Sie einen Dateinamen ein und wahlen T TR R e T [2[x]
Sie ggf. einen Pfad aus. Speichem n: | 3 Export = =1
5 Bestatigen sie mit <SPEICHERN>.
D ateiname: ITest1| Speichem I
Dateityp: ITegtdatei j Abbrechen
™ Mit Schreibschutz dffnen
4
Die Datenséatze werden auf der Festplatte unter C:AMAHA\*LPS-Typ*\Export\... gespeichert.
P-Schlepp Wizzard
1 Betatigen Sie den Button <F7 P-SCHLEPP | | | A o
WIZZARD>. [ [ A S S R A R
Der Stab wird eingeblendet.
2 Bewegen Sie den Stab mit der Maus aufden (-~ """ ° Pl E
gewunschten Punkt der Leistungskurve. ; - e E R EE L W
: 5 [ T
e e .
L1 L L1
2000 4000
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3 Linke Maustaste drticken. i

- Die Kurve wird durch Interpolieren geglattet. |
Die Interpolation wird nur in der oberen Hélfte |
der Kurve durchgefihrt.

1 1 1 1
1 1 1 1

2 T e e H N R R |

1 1 1 1 1 1 1 1 1
F - e el - = - - R R TR R R R
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1 1
T e e e I ol F |
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 ."’f 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 1 1 1 1
B e e R e I it e I D R |
1 1 1 1 1 1 1 1 1
[N NN ! | L 1 oL d
1 1 1 1 1 1 1 1 1

1 1 1 1 1 1 1 1 1
e R e I L i Bl i I D E |
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
[N NN U N I — L ool o o oL d
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
] | ] ] ] ] ] ] ] |

4 Betatigen Sie den Button <F7 WIZZARD

BEENDEN>.
-> Es erscheint folgendes Fenster:

Wollen Sie die Anderungen vom P-Schlepp Wizzard
Ubernehmen ?

5 Um die Anderungen zu speichern, wahlen
Sie JA, andemnfalls NEIN. Ja Nein

10.1.3 Zeit-Diagramme

1 Rufen Sie das Menli DATENBANK und da-

B LPS 3000
.. R o simuatonsiune auswerten |
nach den MenUpunkt ZEIT-DIAGRAMME _———

- Es erscheint der Datenbank Browser:

2 Wahlen Sie mit den Cursor-Tasten oder der
Maus einen Datensatz aus.

3 Offnen Sie den Datensatz durch Doppel-
klicken oder Drlcken der Taste <ENTER>. A
- Es erscheint der Messbildschirm. 7 AR

Cursor F5
Zoom out F6
Speichern Fr
Einheiten F8

BA053401-de

MeBwerte:

t [ —-ls

Wi, Vetr. [ - Witk

n - Wmin

F N
—

F
(100km]  [Lurin] )
— T — —r

10000
250
10000

8000
200
8000

6000
150
6000

4000
100
4000

2000
50

T
2000

0

L L |
0 50 100 150 200
tis]

Cursor g speichern 5 Einheiten i M @M

Uber diesen Button wird der Cursor ein-/ausgeblendet.
Uber diesen Button wird das Originalbild schrittweise wieder angezeigt.

Uber diesen Button kénnen die Fahrzeug- und Kundendaten gespeichert
werden.

Uber diesen Button kénnen die Einheiten gedndert werden.
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10.1.4

Fahrzeugdaten

1 Rufen Sie das Menli DATENBANK und da-
nach den Menupunkt FAHRZEUGDATEN
auf.

- Es erscheint der Datenbank Browser:

2 Wahlen Sie mit den Cursor-Tasten oder der
Maus einen Datensatz aus.

3 Offnen Sie den Datensatz durch Doppel-
klicken oder Driicken der Taste <ENTER>.
- Es erscheint der Bildschirm fUr das
Lastsimulations-Modell.

4 Definieren Sie das Lastsimulations-Modell.

5 Betéatigen Sie den Button <F8 WEITER>.
- Es erscheint der Fahrzeugdaten-
Bildschirm.

Wahlen Sie die Fahrzeugdaten aus.

7 Mit <F8 SPEICHERN> werden die Daten
gespeichert.

ABC-Koeffizienten berechnen:

1 Betatigen Sie den Button <ABC-
KOEFFIZIENTEN BERECHNEN>
- Es erscheint folgender Bildschirm.

2 Geben Sie die Masse einschlielich Fahrer
und Kraftstoff ein und bestatigen Sie mit
<ENTER>.

- Die Gesamt-Masse beim Ausrollversuch und
der Anteil der rotierenden Masse werden be-
rechnet und angezeigt.

3 Tragen Sie die Start- und End-Geschwin-
digkeiten, sowie die Zeitintervalle ein.

4 Speichern Sie die Angaben mit
<F8 UBERNEHMEN>.

& Lastsimulations-Modell definieren ﬁ'ﬁj

Modell-Nummer: | ————-

KBA-Nummer: [~ os[ o

Fahrzeug-Hersteller: [

Modelk-Bezeichnung: [

Modeli-Unterbezeichnung: | |

Motor-Kennung: [

Rollen-Koeffizienten: Ane B Com . =
J kw |l o[ KW || w| [

Stragen-Koeffizienten: A e B Corme i
[ B w [ K[ W , berechnen

Fahrzeug-Masse: [=——/- kg

Fahwindgebiase-Profi: | 1]

Radstand: ——m

woter " rm

—

T TR o
mrw | & Olesal
Aufindung @  Kein/mech. Lader | [
D (@ scramgenabe | 8 mtomanx
e ® Kenschupt | [ scmstmessen. N
Adieby @ Frort-Aniried | @ Hecknried @ Alras-Aririet
WL o wow | (o tow | (o mow | o 2w @ wow | o sow
o e WIONT W TR W e
pcoptocic t T30 am 0,00 Pl 0|
S Ve ] [ 300] (U} 700 T.re)
Rotiorende Ma: © StandardMasse || @ Messe emitiein 9 Eingsbe [ 130T

@  HaidexKuppuung

F8
-u-m | [ ‘II----

|| Rssosrie

& ABf" Koeffizienten aus Ausrolldaten berechnen E]J

: RS L N L W T T . und Krafsloff F— 1k
= ::':: :::': :::':: PIESEIISCED || == T
_____ Dot N

A e B anar C ae
----- oo KW | e kW ‘ Y

10 20 a0 a0 50
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10.1.5
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Lastsimulations-Profile

Mit dem MenUpunkt LASTSIMULATIONS-PROFILE kénnen der Messbildschirm und der Ausdruck

kundenspezifisch eingestellt werden.

Profil neu erstellen

1 Rufen Sie das MenlU DATENBANK und da-
nach den Menupunkt LASTSIMULATIONS-
PROFILE auf:

- Es erscheint der Datenbank-Browser.

2 Betatigen Sie den Button <F5 NEU>.
- Es erscheint der Bildschirm flr die Profil-
Einstellungen.

Der Bildschirm fur die Profil Einstellung ist in
folgende Bereiche aufgeteilt:

PROFILNAME

ANALOGANZEIGE

DIGITALANZEIGE

AUSDRUCKEINSTELLUNG

Analoganzeige

Es stehen zwei Analoganzeigen zur Verflgung.

1 Wahlen Sie den gewlnschten, anzu-
zeigenden Messwert aus der Liste aus.

2 Tragen Sie die Min. und Max.-Werte, sowie
den Skalierungsfaktor ein.

3 Geben Sie die Grenzwerte fUr die grinen,
gelben und roten Bereiche ein.

4 Mit <F6 UBERNEHMEN> kénnen die Einstel-
lungen angezeigt werden.

Digitalanzeige
Es stehen sechs Digitalanzeigen zur Verflgung.

1 Wahlen Sie den gewUnschten, anzu-
zeigenden Messwert aus der Liste aus.

Profil zur Bearbeitung auswéahlen E‘J

Be

10BD-Messung
Standard-Messung
[Kundenprofil

Standard-Anzeige (Zughraft & Leistung)

al | ! ]
‘neu % léschen % Export g Import i um

[
S~ I —

=101 )

[Ftandara-me:

st P > &
Mn . . o, 000
- [esvo. aw B [ se0,0m]

: 56, 000

300, 000|

280, 000)|

22 Bl B Gs=cwindgiet ][ 0,000 [ 250,000
" 8 | EEEEI— | u,000] [ 10000, 000]
|Pu><mf = 0,000/ [ soo0, 000
L= S | T 250, 000

Loofe B ] ——

-ubemehmerfs‘t%glgn anpelchem FI|u-..- D |
|Geschwindigkeit R

Min. I 0,000 8

Max. [ 100,000 .4

Skalierung | 20,000

I — .

| 20,000 | 30,000

I I

| 70,000 | 80,000

[Geschwindigkeit ﬂﬂ [Leistung
[Drenzani j_ [Bescnieunigung

I e
i
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Ausdruckeinstellung
Es kénnen sechs Messwerte ausgewahlit werden, die als Kurven auf dem Ausdruck erscheinen.

1 Wahlen Sie den gewlnschten, anzu- :lm "“-j, L BT
zeigenden Messwert aus der Liste aus. Tra- p o
gen Sie den entsprechenden Messbereich Nfeseunging [ 0,000 _[ 300,000

. [100 = J [Lumanuck El 0,000 [ 100,000
ein.

2 Geben Sie noch die Zeitdauer fur die graphi-
sche Aufzeichnung ein.

Auswahlliste der Messwerte:

- Geschwindigkeit -0, - Simulierte Masse

- Drehzahl -NO - Simulations-Sollwert

- Zugkraft - Lambda (vom Abgastester) - Simulations-Istwert

- Leistung - Tribung - Simulations-Fehler

- Geschwindigkeit VA - k-Wert - Positive Simulation

- Geschwindigkeit HA - Kraftstoffmenge - Negative Simulation

- Zugkraft VA - 17100 km - Max. pos. Simulation
- Zugkraft HA -I/h - Max. neg. Simulation
- Leistung VA - Einspritzmenge - Kraft auf Fahrzeug

- Leistung HA - Durchschnittsverbrauch - Fahrzeug-Energie

- Beschleunigung - KUhlmitteltemperatur - Energie vom Fahrzeug
- Luftdruck - ZUndzeitpunkt - Energie zum Fahrzeug
- Ansauglufttemperatur - Kraftstoffdruck - Fahrwiderstand

- Kraftstofftemperatur - Saugrohrdruck - Gesamt-Geschwindigkeit
- Umgebungstemperatur - Luftmengendurchsatz - Winkel (VA)

- Oltemperatur - Drosselklappenstellung - Winkel (HA)

- Luftfeuchtigkeit - OBD-Lambda (vom FZG) - Temperatur 1...8

- CO - ISE - Druck 1...8

- CO; - Wegstrecke - Analog 1...8

-HC - Geschwindigkeit gef

Die Messwerte kdnnen nur angezeigt werden, wenn die entsprechenden Sensoren und Mess-
gerate angeschlossen sind.

In Verbindung mit dem Analogeingangsmodul (Option) werden Analog 1...8 mit der gegebenen
Bezeichnung aus der Konfiguration der externen Messdaten Uberschrieben.

Profil speichern
1 Tragen Sie in die erste Zeile des Bildschirms den Namen des Profils ein.
2 Betatigen Sie den Button <F8 SPEICHERN>.

BA053401-de
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10.1.6

BA053401-de

Profile bearbeiten

1 Rufen Sie das Menl DATENBANK und da-
nach den Menutpunkt LASTSIMULATIONS-
PROFILE auf:

- Es erscheint der Datenbank-Browser:

Wahlen Sie mit den Cursor-Tasten oder der
Maus ein Profil aus.

Offnen Sie das Profil durch Doppelklicken
oder Dricken der Taste <ENTER>.

-> Es erscheint der Bildschirm fUr die Profil-
Einstellungen.

Geben Sie die Anderungen ein. Wahlen Sie
daflr die entsprechenden Schaltflachen aus
und tragen Sie die gewunschten Werte ein.

Mit <F6 UBERNEHMEN> werden die Ande-
rungen angezeigt.

Mit <F8 SPEICHERN> werden die Anderun-
gen gespeichert.

Profil exportieren
Siehe Abschnitt "/dentische Funktionen', Funktion
Profil importieren
Siehe Abschnitt "/dentische Funktionen', Funktion

Fahrzyklus-Daten

1 Rufen Sie das Menl DATENBANK und da-
nach den MenUpunkt FAHRZYKLUS-DATEN
- Es erscheint der Datenbank-Browser:

Wahlen Sie mit den Cursor-Tasten oder der
Maus einen Datensatz aus.

Offnen Sie den Datensatz durch Doppel-
klicken oder Driicken der Taste <ENTER>.
- Es erscheint der Messbildschirm.

S|
| = Profil zur Bearbeitung auswahlen ﬂﬂ

| erbrauchs-Messung
10BD-Messung
Standard-Messung
[Kundenprofil

|Standard-Anzeige (Zugkraft & Leistung)

al | ]
‘neu | isschen ™ Export g Import g um
T — EET

[u:j,_ P Profil-Einstellungen

o, 000
520, 000
56, 000

280, 000)|
escrisorigun ] | Ltk | ---- -] - - -
I | 0,000, 250,000

0,000/ | 10000, 000
0,000[ [ so00,000

Fugrrar
[ T — 0, 000) 250, 000

7 spacrere ™ [| I O

el

300, 000|

22 2 llcesc hwindigkeit

100

e 252,

"Export”.

"Import".

|

o
g | | | Il

.l\ufr-é\t,m-leﬂFs léschen R Export R Import
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10.2 Fahrzeug-Daten

Uber den Mentipunkt FAHRZEUG-DATEN kénnen die Daten der Fahrzeuge eingegeben und
geandert werden.

1 Betatigen Sie den Mentpunkt FAHRZEUG- \%JM ALL“(O)‘
DATEN. war T [0 o = [
> Es 6ffnet sich ein Bildschirm, in dem die . }: } SN E ‘
Fahrzeugdaten angezeigt werden, z.B.: o e | o copme | —
2 Wahlen Sie die Fahrzeugdaten aus, oder, } e } — }: — }
falls vorhanden, laden sie diese aus der Da- =ss & &I %  F" O
tenbank mit <F6 DATENBANK>. 2 e T - " B e
R B N Y Tl —
3 Speichern Sie die Fahrzeugdaten mit <F8 i \a Sz | 75 vessoamian [ @] o
UBERNEHMEN>. EE—— 5
| 2P \_ubemehmen N e

1 Die Auswahl der Fahrzeugdaten wird durch Leuchten der Ampel bestatigt.

Zeile Beschreibung

Motor-Typ - Otto / - Diesel / - Wankel

- Kein / mechanischer Lader (FZG mit Kompressor)
Aufladung - Turbo (luftgekuhlt)
- Turbo (wassergekuhlt)

Getriebe - Schaltgetriebe / - Automatik

Falls. Automatik-Getriebe:
celniue gilf?lusp?wgsen (Wandlerschlupf)

- Eingabe
Antrieb Front-Antrieb / Heck-Antrieb / Allrad-Antrieb
Leistungs-Klasse 10/25/50/100/ 250 /500 kW
Leistungs-Korrektur Keine / DIN/ EWG /ISO / JIS / SAE

Zusatz-Faktoren (optional) fm Motorfaktor / - Qy / Pya

Wird einer dieser Grenzwerte Uberschritten, erscheint eine Warn-
meldung auf dem Bildschirm und die Anzeige wechselt auf Rot:
Grenzwerte - Vmax Maximale Geschwindigkeit

- Nmax Maximale Motordrehzahl

- Trax Maximale Oltemperatur

- Standard-Masse (60 kg)

Rotierende Masse - Masse ermitteln (2. Ausrollversuch bei einem LKW)
- Eingabe
Haldex Kubolun Verbesserung der grafischen Darstellung der Leistungskurven bei
ppLNg Fahrzeugen mit Haldex-Antrieben
Kraftstoffdichte Eingabe der Kraftstoffdichte zur Verbrauchsmessung; Einheit: g/l

10.3 Drehzahl-Einstellungen

BA053401-de
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Uber den Meniipunkt DREHZAHL-EINSTELLUNGEN kénnen die Oltemperatur und die Motor-

Drehzahl UberprUft und ausgewahlt werden.

1 Betétigen Sie den MenUpunkt DREHZAHL -
EINSTELLUNGEN.
- Es 6ffnet sich ein Bildschirm, in dem die
Motor-Drehzahl und die Oltemperatur ange-
zeigt werden, z.B.:

2 Die Drehzahlquelle oder der Drehzahl-
aufnehmer kénnen ggf. gedndert werden.
Wahlen Sie daflr die entsprechenden Schalt-
flachen aus.

Eun
I

200 oy =

180 3 &

140 - 1000 U/min

100 1

a L

0 "

@ n

o

Drehzah [Wrmir]

fE AP i 5 Kein Drehzahlsignal

Drehzahl-Quelle

| Drehzahlaufnehmer

Motor-Drehzahl und Oltemperatur ﬂé‘
2 o}
50

Zylinder

[nicht erforderiich

Mei-Stelle

[Triggerzange an Zundkerze

Ziindungsan

[Einfunkenspule

Arbeitsverfahren

fa Takt

T R e )

Wird aus der Liste der Punkt Automatische Selektion gewahlt, erkennt der Prifstand automatisch

den verwendeten Drehzahlaufnehmer.

BA053401-de

Drehzahlquelle:

- Keine Drehzahl-Erfassung

- Standard LPS Drehzahl-Modul
- Fahrversuch

-OBD

- Abgastester

- Opazimeter

Drehzahlaufnehmer:

- Triggerzange

- Lichtsignalgeber

- OT-Geber

- Klemme W

- Diagnosestecker

- Rotophon

- Rotophon Mode 2

- Klemmgeber

- ZUndspule Klemme 1

Zylinder:
-1,2,8,4,5,6, 8, 10, 12 Zylinder

Arbeitsverfahren:
- 2 Takt

- 4 Takt

- Wankel

ZUndungsart:
- Einfunkenspule
- Zweifunkenspule

Messstelle:
- Triggerzange an Zundkerze
- Triggerzange an Zundspule
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10.3.1

Fahrversuch

Der Fahrversuch ermdglicht es mit dem fahrzeugeigenen Drehzahlmesser eine Verbindung zur
gefahrenen Geschwindigkeit herzustellen. Die Rollengeschwindigkeit des Priifstandes wird in eine
Drehzahl umgerechnet. Anhand der so ermittelten Ubersetzung des Fahrzeuges kann bei
anschlieBenden Messungen der entsprechende Drehzahlwert im Bildschirm mit angezeigt werden.

Der Drehzahlwert fr den Fahrversuch wird in U/min eingegeben. Dabei muss eine gentgend hohe
Abgleich-Drehzahl gewahlt werden, damit diese mit dem vorletzten Gang (bzw. Prifgang /
Getriebe Ubersetzung nahe 1:1) erreicht werden kann.

Waéhrend der anschlieBenden Messungen rechnet die Software die momentane Geschwindigkeit in
eine Motordrehzahl um. (Achtung: Die errechnete Drehzahl stimmt nur dann mit der wirklichen
Drehzahl bei der Leistungsmessung Uberein, wenn mit dem 'Prifgang' gefahren wird.)

Bei Automatik-Fahrzeugen ohne WandlerUberbriickung ist der Fahrversuch nicht sinnvoll, da die
Motordrehzahl durch den Wandlerschlupf abweicht

1 Positionieren Sie das Fahrzeug auf dem Prifstand und fixieren Sie es.

2 Betatigen Sie den MenUpunkt DREHZAHL -
EINSTELLUNGEN im Hauptbildschirm.

Rl P
Bz 0| @0

[Drehzahi-Cuelle

3 Waéhlen Sie FAHRVERSUCH aus der Liste T =
aus. Neuer Fahrversuch |
4 Geben Sie die Abgleich-Drehzahl ein und -

bestéatigen Sie mit <ENTER>.

5 Beschleunigen Sie im Prifgang das Fahr-
zeug auf die eingestellte Drehzahl. Richten
Sie sich dabei nach dem Drehzahimesser
des Fahrzeugs.

6 Halten Sie die Drehzahl fUr einige Sekunden - :
konstant. | [ [ [ [ B

7 Diese Drehzahl wird gespeichert.

BA053401-de
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10.4

BA053401-de

Spezial-Einstellungen

Uber den Meniipunkt SPEZIAL-EINSTELLUNGEN kann die Zeitdauer, die Empfindlichkeit und die
Verzdgerung fur die Leistungsmessung verandert werden.

1

e EEE

Mit dem Bﬂutton <+> bZIW' <—> werden die g @:& Spezial-Einstellungen fir die Leistungs-Messung
Werte erhoht bzw. verringert. 2 atawer dor, Ridiairiega'atbezasg ol e T—r—

Dauert die Messung unler Vollast zu lenge und it deher zur Uberfitzung des Fahrzeuges

M |t < F8 U B ERN EH M EN> we rden d ie Eil’lStel - solken Sie sinen Keinsrm Wert sinsteilen Erfolgt dis Messung u schrsl und s beut sich

aus diesemn Grund z B keen ausreict hender Ladedruck ean soilte der Wert erhoht werden. + 1
lungen Ubernommen. LIOURES
fiir die f: des 5
M B F7 STAN DAR D d d H S d d VWenn der Ausrolveruch nickt automatisch erkannt wird scllfen Sie die Empfindlichikeit erhohen.
it < > werden die Standard- | e s st essing scrcreness sz besnse s e gonges
. Empfindictikeit gewanit werden + 3
Einstellungen geladen. Ei % =«
bis zom A Beginn der
Befindat sich am Ende der Schieppieistung ein deuticher Knick (nach oben oder nach urten)
solken Sie dis Zeit bis zum £ a rgréfiem. Konnte die Schlepplsistung jedoch
PRGN geMessen werden wail as FaNrZewd 2u schnel ausrall, SoiRe dar Wart verningert werdar + 8
[y % - s
Geschwindigkeit bei der die Messung beginnt, bzw. der Ausrollversuch endet:
Ist es richt mogich ist, den Profgang eirzulegen bevor die Leistungs-Messung startet solten Sie
den Wert erhchien. Ist jedoch der Ausrolvorgang zu kurz, so das ksing Schisppleistung gemessen vird
10 D]

stancars "] uvemetodh [ [N R I O |

Zeitdauer der Radleistungs-Messung bei kontinuierlicher Leistungs-Messung

Dauert die Messung unter Volllast zu lange, fihrt dies zur Uberhitzung der Ladelufttemperatur.
Sie sollten dann einen kleineren Wert einstellen. Erfolgt die Messung zu schnell, baut sich aus
diesem Grund kein ausreichender Ladedruck auf. Der Wert sollte daher erhdht werden.

Empfindlichkeit flir die automatische Erkennung des Ausrollversuchs

Wenn der Ausrollversuch nicht automatisch erkannt wird, sollten Sie die Empfindlichkeit erh6-
hen. Wird jedoch die Radleistungsmessung falschlicherweise friihzeitig beendet, sollte eine ge-
ringere Empfindlichkeit gewahlt werden.

Verzégerung bis zum Aufzeichnungs-Beginn der Schleppleistung

Befindet sich am Ende der Schleppleistung ein deutlicher Knick (nach oben oder unten), sollten
Sie die Zeit bis zum Aufzeichnungsbeginn vergréBern. Konnte die Schleppleistung jedoch nicht
gemessen werden, weil das Fahrzeug zu schnell ausrollt, sollte der Wert verringert werden.

Geschwindigkeit, bei der die Messung beginnt, bzw. der Ausroliversuch endet

Ist es nicht mdglich, den Prifgang einzulegen, bevor die Leistungsmessung startet, sollten Sie
den Wert erhdhen. Ist jedoch der Ausrollvorgang zu kurz, so dass keine Schleppleistung ge-
messen wird, kdnnen Sie den Wert herabsetzen.
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10.5

10.6

Prifstandstyp

Uber den Mentipunkt PRUFSTANDSTYP kann
der PriUfstandstyp eingestellt werden.

1 Um den Prifstandstyp zu andern, betétigen
Sie den Meniipunkt PRUFSTANDSTYP.
- Es &ffnet sich ein Auswahlfeld, in dem die
verfugbaren Prufstandstypen angezeigt wer-
den.

2 Wahlen Sie den gewUlnschten Prifstandstyp
aus.
- Der Prifstandstyp wird umgestellt und
das Programm neu gestartet.

Einheiten

Uber den Mentipunkt EINHEITEN kann zwi-
schen Leistung in PS, SI-, US- oder GB-

B Lps 3000 =)= %
MEI\:V Prifstands-Typ auswéhlen i’;lﬂ
Einstellungen Auswahl
PKW

|

ST I R 0

(Hipssooomw X

Einheiten gewahlt werden. Einstellungen TR
1 Um die Einheiten zu andern, betétigen Sie
- | I

den MenUpunkt EINHEITEN. e %:Ti{:%’si@n;{sﬁiﬁ :{

- Es 6ffnet sich ein Auswahlfeld, in dem die L

verfugbaren Einheitenmodelle angezeigt . [ Brtische Einheiten |

werden, z.B.: |
2 Wahlen Sie das gewUnschte Einheitenmodell

aus.

EHOCRESCSIEERS

GréBe Sl-Einheiten Leistung in PS US-Einheiten Brit. Einheiten
Leistung kW PS HP BHP
Drehzahl U/min U/min rom rom
Geschwindigkeit km/h km/h mph mph
Drehmoment Nm Nm Ibf.ft Ibf.ft
Masse kg kg Ib Ib
Zugkraft kN kN Ibf Ibf
Temperatur °C °C F F
Luftdruck hPa hPa hPa hPa
Luftfeuchtigkeit % % % %

BA053401-de
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10.7 Sprache
Uber den Meniipunkt SPRACHE kann die Sprache umgestellt werden.
1 Um die Sprache zu &ndern, betatigen Sie = Sprache auswahlen
den Mentpunkt SPRACHE. i . .
N . . N . /- (48) deutsch (german) {48} polski (polish) {972) (hebrew)
> Es offnet sich ein Auswahlfgld, iNdem die | |~ g ommnooen B ag s B 3 06 (i)
Vef‘fugbaren SpraChen angezelgt Werden, I L0 39 frangais (french) 0 i (386) (slowenian) I @l 9 °14whad chinese)
Z.B.: [ 3 34) espaiiol (spanishy W N 3s1)p = Sl 1|
I [} (39) itelianc (italian) || (55) brasil portugués W &= (359 (bulgarian)
2 Wahlen Sie die gewlnschte Sprache aus. B ot edoronds ey [ S G0 HO0T O k) B 5 (62) Gronesion)
. . . " . “ W HH (358) suomi (finnishy W B (90) tirkse (turkish)
Speichern Sie die Anderung mit <F8 UBER- B E 60 sk ety [l [ (598) (romtn)
NEHMEN>. B a7 ok (owegen [ [ 99) Gt
= (45) dansk (danish) [ [¥] (387) (bosnian)
M (7) p¥EUPU (russian) W EH (389) (macedonian)
I =3 36) magyar (hungarian) [} B (372) (estonian)
B e (42) cesky (czech) W [ (370) (ithuanian)
10.8 Gerate / Schnittstellen
e

Fir Motorrader gibt es keine standardisierte On-Board-Diagnose.

BA053401-de

Uber den Meniipunkt GERATE / SCHNITTSTELLEN kénnen die externen angeschlossenen Geréate
aktiviert/deaktiviert werden. AuBerdem kann ausgewahlt werden, ob die Erfassung der Kihimittel-
Temperatur per OBD erfolgen soll.

1

Betatigen Sie den Menlpunkt GERATE /
SCHNITTSTELLEN.

- Es 06ffnet sich ein Bildschirm, in dem die
externen Gerate aktiviert/deaktiviert werden
bzw. die Temperaturerfassung Uber OBD
ausgewahlt werden kann.

Markieren Sie die entsprechenden Kontroll-
kastchen.

Mit <F8 UBERNEHMEN> werden die Einstel-
lungen Ubernommen.

2 LPS3000PKW EIE

/o ®
ENISIZY  Gerate / Schnitistellen aktivieren ﬂ”“»

|7' @7 oBD . " ‘Vosuemmw ‘

[~ MR Abgastester |

[ Orezmes ) |

[ ﬁ:/ OBD Ansaugluft-Temperatur verwenden |

[~ o~ OBDKhimitsiTemperatur verwenden

4

— 4
I I N - |

&
L)
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11

11.1

11.2

Diagnose / Service

Prifstands-Status

Nach Aufruf dieses MenUpunktes erscheint ein
Bildschirm, der u.a. die eingestellte Betriebsart,
die Drehrichtung, die Aktive Achse, verschie-
dene Regler- und Geblase-Sollwerte sowie Sto-
rungen/Warnungen darstellt.

Fahrerleitgerat-Verwaltung (Option)

aicix

? Prufstands-Status
_ < _/,/*\ I

Belriebs-Status
% ‘Standby
B 4 cuasrenten-Betien
[~ Verlust-Kompensation
Drehrichtung
Vorwarts

Regler-Solwerte

Fahtwindgeblase

| Solwert |s2===1u

T O

Mit diesem MenUpunkt besteht die Moglichkeit, das Fahrerleitgerat zu verwalten.

Nach Aufruf dieses MenUpunktes erscheint fol-
gender Bildschirm:

Waéhlen Sie die gewiinschte Option aus.

&JE‘i Einstellungen fiir das Fahrerleitgerat

BEE

Diagnose / Service

Auswahl

Fahr-Zyklus testen
Profil bearbeiten
Neues Profil
Profil 16schen
Zyklus-Editor

|f

M I

BA053401-de
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11.2.1

BA053401-de

Fahr-Zyklus testen
Option

Mit dem Button Fahr-Zykius testen kann ein Geschwindigkeitsprofil mit festgelegten Zeit- und
Geschwindigkeitsverlaufen auf dem Prifstand nachgefahren werden. Der geforderte Kurvenverlauf

wird dem Testfahrer am Bildschirm angezeigt.

Die verschiedenen Standardzyklen befinden sich im Verzeichnis Cycles. Von dort aus kénnen diese
Zyklen Uber den Button <F8 LADEN> geladen werden.

1. EBENE

1 Rufen Sie das Menl <FAHR-ZYKLUS TES-
TEN> auf.
- Es erscheint folgender Bildschirm:

2 Betatigen Sie den Button <F8 LADEN>.

- Es erscheint der Auswahl-Bildschirm.

3 Wahlen Sie mit den Cursor-Tasten oder der
Maus den gewunschten Fahrzyklus aus und
laden Sie diesen mit <OFFNEN>.

4 Starten Sie den Fahrzyklus mit dem Button

<F6 START>.

5 Nun muss der Kurvenverlauf des ausgewahl-

ten Geschwindigkeitsprofils mit dem Fahr-
zeug nachgefahren werden.

- Im vergréBerten Ausschnitt des Gesamt-
diagramms (rechts) stellt ein griner Punkt
hierbei den aktuellen Ist-Wert des Fahrzeu-
ges dar. Der Ist-Wert sollte sich entlang der
angezeigten blauen Linie bewegen. Im Ge-
samtdiagramm (links) zeigt eine Linie an,
welcher Abschnitt des Diagramms momen-
tan dargestellt wird.

(Ol
4
Ji

200 /‘}
b
100 |- }] -1
o L It L L L L L L L L J
0w 0§ 0 15 0 25 30 a8 a0 45 50 85 60 65
IR HIGHWAY v imeh]
P PN R ]
Offnen 2] x|
Suchen in: |@ Cycles j | | I‘j‘l I |

Ecelb0d.coc
Ftp7daut.cyc
Ftp75aut.cyc
Highwway. cyc

Hotjap.cyc

Dateiname: | Offren

j Abbrechen |
4

Diateityp: |Cycle

ts]

o Gag

I | | I | i
3 a0 45 50 55 60 65

v [mph]
] 0]

I | | I
10 s 20 % 30

HIGHWAY

F E

Stop

Den Fahrzyklus kénnen Sie mit dem Button <F7 STOP> beenden.

Mit dem Button <F5 RESET> wird der Fahrzyklus an den Anfang zurlickgesetzt.
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N

11.2.2

2. EBENE

o Uber den Button <F5 PROFIL WAHLEN>
6ffnet sich ein Pull-Up Mend.

Wahlen Sie das gewiinschte Profil an.

Der Bildschirm wird mit dem gewahlten Profil
angezeigt.

Profil bearbeiten

»
%]

-
& Fahrzyklus testen B e
o 1

E)

i

Al -
=)
=)
(=]

I | I I I
20 25 M 2% 40 45 50 55 60 65
v[meh]

60 o 5 W 15

Defaf.ll X
Roland Hank
T RN [ [ Dl

HIGHWAY

Um ein neues Profil zu bearbeiten, muss es zuerst mit dem MenUpunkt NEUES PROFIL angelegt

werden.

11.2.3

e Uber den Menlipunkt PROFIL BEARBEITEN
konnen die Farben des Profils eingestellt
werden.

Durch Doppelclick auf das gewtinschte
Rechteck erscheint das Farbenauswahl-
Fenster.

Wahlen Sie die gewtnschte Farbe aus und
bestéatigen Sie mit OK.

Mit <F5 SPEICHERN> werden die Einstel-
lungen tbernommen.

Neues Profil

o Uber den Button NEUES PROFIL kann ein
neues Profil angelegt werden.

Geben Sie den Namen an und bestatigen Sie
mit <ENTER>.

LS EURD 3000

4 — B O
4 C 1 e O
4 P —] B @
4 R I BN —
g F —] T e=
4 M — - R —
phay 1. Gang

QE‘*""* Bitte geben Sie den Namen an

Diagnose / Service Alswahl
| [—
I e
[ [——

T T T R
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11.2.4 Profil I16schen
Uber den Mentipunkt PROFIL LOSCHEN kann ein Profil geléscht werden.

@ Es gibt keine Sicherheitsabfrage beim Loschen und es besteht auch keine Moglichkeit, das Profil
1 wiederherzustellen!

11.3 Datenbankverwaltung

11.3.1 Datenbank sichern

1 Geben Sie ein Dateiname ein und ggf. wéh-
len Sie ein Pfad aus. Speichernin: | 3 Backup = =] C

2 Bestatigen Sie mit <SPEICHERN>.

[rateiname: |Sicherung Speichern I
Dateityp: IDatenbank-Sicherungs-FiIe [*.dat] j Abbrechen |

™ Mit Schreibschutz offnen

4
o Die Datenbank-Sicherungsdatei wird auf der Festplatte unter C:\MAHAV*LPS-Typ*\Backup\... ge-
1 speichert.
11.3.2 Datenbank wiederherstellen
1 Wahlen Sie eine Datenbank-Sicherungsdatei
aus. Suchen in: |@ Backup j gl
2 Bestatigen Sie mit <OFFNEN-. ] Sicherung e
D ateiname: | Offren I

Dateityp: IDatenbank-Sicherungs-FiIe [dat) j Abbrechen |

™ Mit Schreibschutz Gifren
4

o Nur funktional mit Service-Level "Monteur"! Die Datenbank-Sicherungsdatei wird standardmaBig
1 von C:\MAHAV\*LPS-Typ*\Backup\... aus gedffnet.

BA053401-de
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11.3.3 Tabelle I6schen

1 Wahlen Sie eine Datenbank-Tabelle aus.
2 Bestatigen Sie mit <ENTER>.

Es erscheint folgende Sicherheitsfrage.

3 Um die Datenbank-Tabelle zu I16schen, wah-
len Sie JA.
Wahlen Sie NEIN, wenn Sie den Datensatz
nicht I6schen mochten.

11.3.4 Datenbank I6schen

Es erscheint folgende Sicherheitsfrage.

1 Um die Datenbank komplett zu I&schen,
wahlen Sie JA.

Wahlen Sie NEIN, wenn Sie die Datenbank
nicht lbschen mochten.

T e I R

&Jg‘m Datenbank-Verwaltung iﬁ]:,
Einstellungen Auswahl Tabelle

Leistungskurven
Zeit-Diagramme
Fahrzeugdaten
Lastsim -Profile
Fahrzyklus-Daten

sk

Die Datenbank-Tabelle wird komplett geléscht |

ij Wollen Sie das wirklich ?

[

a

Nein

Die Datenbank wird komplett geldscht |

i: Wollen Sie das wirklich ?

[

a

Nein
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12

Instandhaltung

12.1 Wichtige Hinweise
Lebens- oder Verletzungsgefahr durch Stromschlag!
o Arbeiten am elektrischen Teil der Anlage nur durch Elektrofachkréfte!
e Schalten Sie vor Wartungsarbeiten die Anlage Uber die Netztrenneinrichtung aus und sichern
Sie diese gegen Wiedereinschalten!
¢ Die durch den Betreiber durchzufihrenden Wartungsarbeiten und die entsprechenden Intervalle
sind im folgenden Kapitel spezifiziert (dies gilt, sofern nicht anders vertraglich vereinbart). Diese
o Wartungsarbeiten dirfen nur durch speziell hierfUr autorisiertes und ausgebildetes Fachperso-
[

nal erfolgen. Zum Fachpersonal gehdren autorisierte, geschulte Fachkréfte des Betreibers, des
Herstellers und der jeweiligen Service-Partner.

Daruber hinausgehende Wartungs- Installations-, oder Reparaturarbeiten am Prifstand wah-
rend der Garantiezeit nur durch Servicetechniker der Firma MAHA, durch Servicepartner, die
durch die Firma MAHA autorisiert wurden, oder nach Ricksprache und Genehmigung durch
die Firma MAHA. Bei Nichtbeachtung erlischt die Herstellergarantie.

Informieren Sie das Bedienpersonal Uber bevorstehende Wartungsarbeiten.

12.2

Jahrliche Uberpriifung

Das vom Hersteller vorgeschriebene Wartungsintervall betragt 12 (zwélf) Monate.

Dieses Wartungsintervall bezieht sich auf werkstattiblichen Einsatz. Wird das Gerat / die Anla-
ge haufiger oder unter erschwerten Betriebsbedingungen (z.B. in AuBenbereichen) eingesetzt,
ist das Intervall entsprechend zu verkirzen.

Die Wartungsarbeiten dirfen nur durch speziell hierflr autorisiertes und ausgebildetes Fachper-
sonal erfolgen. Zum Fachpersonal gehéren autorisierte, geschulte Fachkrafte des Herstellers,
der Vertragshandler und der jeweiligen Service-Partner.

Bei Nichtbeachtung erlischt die Herstellergarantie.

12.3 Pflegehinweise
o Das Gerét ist in regelméaBigen Abstanden zu reinigen und mit einem Pflegemittel zu behandeln.
e Lackschaden sind sofort auszubessern, um Korrosion vorzubeugen.
e Zur Vermeidung von Schaden dirfen Reinigungsarbeiten nicht mit aggressiven Reinigern oder
mit Hoch- und Dampfdruckgeraten durchgefihrt werden.
@

RegelmaBige Pflege ist die wichtigste Voraussetzung fur Funktionstlchtigkeit und lange Lebens-
dauer des Gerats!

BA053401-de
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12.4

Fehlerbehebung

Kleinere und mittlere Funktionsstérungen des Prifstandes, die durch eine falsche Einstellung
verursacht wurden, kénnen in vielen Fallen durch den Betreiber unter fachlicher Anweisung von
Servicetechnikern per Telefon behoben werden.

Hierzu kann ein Tagespasswort erfragt werden. Dieses Passwort ermdglicht ausschlieBlich fir
diesen bestimmten Tag den Zugang zum Monteur-Mend.

Bitte geben Sie bei telefonischen Rickfragen immer die Seriennummer des Prifstandes und die
Versionsnummer des Programms an und halten Sie einen Ausdruck der Softdip- und Variablen-
Liste bereit, falls Sie eine Fehlerferndiagnose bendtigen.

12.5

12.5.1

12.5.2

1 Dricken Sie gleichzeitig auf die Tasten <ALT> + <F12>.

2 Geben Sie bei telefonischer Fehlerbehebung die "Aktive Anzeige-Nummer" an.
Tagespasswort

1 Dricken Sie gleichzeitig auf die Tasten <ALT> + <F11>.

2 Geben Sie das Tagespasswort ein. Damit kdnnen die Einstell-Parameter im Service-Men nicht
nur angezeigt und ausgedruckt, sondern auch geandert und gespeichert werden.

Instandhaltung durch den Betreiber

Rollensatz

Der Rollensatz muss alle 200 Betriebsstunden oder einmal im Jahr Gberprift und gewartet werden.
Die Uberpriifung des Rollensatzes schlieBt dessen Verankerungen sowie alle Verschraubungen, die
den Rollensatz betreffen, ein. Die Verschraubung der Abdeckbleche ist vor jeder Inbetriebnahme
des Prufstands zu Uberpruifen.

Wirbelstrombremse

Wirbelstrombremse alle 400 Betriebsstunden abschmieren, bis Fett am EntlGftungsrohr austritt.

Nur das Fett "SUPERTELMACO III" verwenden, keine Fettmischungen und anderen Fettsorten! Bei
Nichtbeachtung besteht die Gefahr von Lagerzerstérung!

12.56.3

Rollenlager

Die Gehauselager sind mit Schmiernippeln versehen, welche einmal jahrlich geschmiert werden
mussen. Bemessung: 1 bis 2 Hube aus einer Fettpresse.
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12.6

13

14

15

BA053401-de

Ersatzteile

Als Ersatzteile durfen nur Originalteile des Herstellers eingesetzt werden. Bei diesen Teilen ist ge-
wahrleistet, dass sie den Anforderungen flr den sicheren Betrieb gerecht werden.

Demontage

AuBerbetriebnahme und Demontage des Gerats dirfen nur durch speziell hierfur autorisiertes und
ausgebildetes Fachpersonal erfolgen. Zum Fachpersonal gehdren autorisierte, geschulte
Fachkrafte des Herstellers, der Vertragshandler und der jeweiligen Service-Partner.

Gerateentsorgung

Produkt- und Sicherheitsdatenblatter der verwendeten Schmierstoffe beachten. Vermeiden Sie
Umweltschaden. Im Falle einer Entsorgung des Gerats muss dieses auf Basis der ortlich geltenden
Rechtsvorschriften umweltvertraglich entsorgt werden. Alle Materialien sortenrein demontieren und
einer geeigneten Verwertungsstelle zufiihren. Betriebsstoffe wie Fette, Ole, Kihimittel,
I6sungsmittelhaltige Reinigungsflissigkeiten etc. in geeigneten Behéltern auffangen und
umweltvertraglich entsorgen.

Alternativ kbnnen Sie das Gerat zu einem Entsorgungsfachbetrieb bringen. Dort ist sichergestellt,
dass alle Teile und BetriebsflUssigkeiten fachgerecht und dkologisch entsorgt werden.

Inhalt der Konformitatserklarung

MAHA Maschinenbau Haldenwang GmbH & Co. KG

erklart hiermit als Hersteller in alleiniger Verantwortung, dass nachstehend bezeichnetes Produkt in
Konzeption und Bauart den grundlegenden Sicherheits- und Gesundheitsanforderungen der hier
genannten EG-Richtlinien entspricht.

Bei Anderungen am Produkt, die nicht mit oben genannter Firma abgestimmt und genehmigt wur-
den, verliert diese Erklarung ihre Gultigkeit.

Typ: MSR 400
Bezeichnung: Scheitelrollen-Leistungsprifstand fir Motorrader, 1-spurig,
mit / ohne Antrieb, zulassige Achslast 1000 kg

EG-Richtlinien: 2006/42/EG; 2014/30/EU

EN-Normen: DIN EN ISO 12100:2010; EN 13849-1; EN 13857; EN 349;
DIN EN ISO 13850; EN 60204-1; DIN EN ISO 4414:2011-04
ISO 4413: 2011-04; DIN 45635-1/-2
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16 Firmen-Information

© MAHA Maschinenbau Haldenwang GmbH & Co. KG

Schutzvermerk nach DIN ISO 16016:

Weitergabe sowie Vervielfaltigung dieses Dokuments, Verwertung und Mitteilung seines Inhalts
sind verboten, soweit nicht ausdriicklich gestattet. Zuwiderhandlungen verpflichten zu Schaden-
ersatz. Alle Rechte fUr den Fall der Patent-, Gebrauchsmuster- oder Geschmacksmustereintragung
vorbehalten.

Der Inhalt dieser Ausgabe wurde sorgfaltig auf Richtigkeit gepruft. Trotzdem kdénnen Fehler nicht
volistandig ausgeschlossen werden.
Technische Anderungen ohne Vorankindigung jederzeit vorbehalten.

Dokument

Dokumenten-Nr.: BA053401-de
Freigabedatum: 2017-02-15

Hersteller
MAHA Maschinenbau Haldenwang GmbH & Co. KG
Hoyen 20
87490 Haldenwang
Germany
Phone: +49 8374 585 0
Fax: +49 8374 585 590
Mail: maha@maha.de
Web: http://www.maha.de

Kundendienst

MAHA SERVICE CENTER

AutomoTec GmbH

MaybachstraBe 8

87437 Kempten

Germany

Phone: +49 8374 585 100

Fax: +49 8374 585 491

Mail: service@automo-tec.com
Web: www.automo-tec.com

BA053401-de
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